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Text posudku:

Diplomova price Bedficha Pisla se zabyva ovladénim robota pfirozenym jazykem, tedy takovym,
kde jeden piikaz lze fici mnoha ruznymi zpusoby a feSeni pomoci pravidlovych systému je nedo-
stateéné. Ke trénovéani modeli pouzivéa uz zavedend data, ve kterych robot operuje nad ¢tvercovou
siti a pfemistuje v ni pojmenované &tvercové bloky. Tato data obsahuji pifkazy anotované pla-
cenymi lidmi (pomoci Mechanical Turk).

Po tuvodu prace nasleduje druhd kapitola popisujici prace souvisejici se zadanym problémem.
Tteti kapitola uvadi do teorie hlubokych neuronovych siti véetné rekurentnich siti, jejich trénovani,
optimalizace a regularizace. Ve ¢tvrté kapitole diplomant popisuje data, strukturu piikazu a
zpusoby evaluace na testovacich datech. Hlavni kapitolou je patd kapitola popisujici navrzené
modely. Od ndhodného baselinu a pravidlového benchmarku diplomant navrhuje postupné nékolik
hlubokych neuronovych siti, vzdy je vyhodocuje na validac¢nich datech a provadi chybovou analyzu.
Narazi na fakt, ze v datech je zna¢né mnozstvi pieklepu a tak v kapitole 6 zapojuje rizné metody
opravovani chyb. V sedmé kapitole pak nejlepsi modely vyhodnocuje na dosud nepouzitych testo-
vacich datech, porovnava je a znovu analyzuje jejich chyby. Posledni kapitola pak praci uzavira.

Diplomova prace je psand dobfe srozumitelnou anglictinou, nékteré drobné gramatické a sty-
listické nedostatky neubiraji praci na srozumitelnosti. Obsahuje 60 stranek ¢istého textu. Vsechny
souvisejici ¢lanky a data jsou fadné citovany v seznamu literatury. Piilohou préce je DVD obsa-
hujici text prace, data a zdrojovy kéd vytvoreného software véetné navodu na instalaci a spusténi.
Interaktivni software obsahuje i pékné zpracovanou vizualizaci aktudlni polohy bloku ve virtualnim
svete.

Diplomant prokazal schopnost samostatné védecké préace, procetl si souvisejici literaturu, ana-
lyzoval zadand data, reimplementoval neuronovou sif, na které autoifi dat reportovali dosavadni
nejlepsi vysledky, tuto sit nadale vylepsoval a zkousel rizné reprezentace vystupu (absolutni pozici,

relativni pozici vuéi jinému bloku, oddélené modelovan{ x-ové a y-ové soutadnice, aj.) Prestoze



narazel na fakt, ze dat je piili§ mélo na nauceni méné castych zpusobu vyjadieni popisujicich
zménu pozice bloku, dokazal vysledky lohy stéle vylepSovat. Jeho nejlepsi model dosdhl prumérné
vzdélenosti bloku od jeho sprdvného umisténi 0.71 (oproti 0.98, coz byl piedchozi nejlepsi vysledek
reportovany autory dat).

Zkracenou verzi prace diplomant publikoval v ¢lanku
Bedrich Pisl, David Marecek: Communication with Robots using Multilayer Recurrent Networks. In
Proceedings of the First Workshop on Language Grounding for Robotics, pages 44-48, Vancouver,
Canada, July 30 - August 4, 2017.
a v srpnu prezentoval na workshopu pii mezindrodni konferenci ACL ve Vancouveru.

Diplomova préace splnila vytyceny kol a jednozna¢né ji doporucuji k obhajobé.

Praci doporucuji k obhajobé.

Praci nenavrhuji na zvlastni ocenéni.
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