Abstrakt: Praca analyzuje, navrhuje a implementuje framework pre tvorbu
prisposobitelnych autopilotnych systémov, uréenych pre radiom riadené modely
lietadiel. Pre 1ucely overenia funkcnosti a vhodnosti frameworku si vytvorené
aplikdcie vyuzivajuce tento framework.

Vysledkom préce je rozsiritelny moduldrny systém, schopny riadit model lietadla,
prendsat telemetriu a bezdrotovo komunikovat s pozemnou stanicou. Systém
pouziva mnozsvo komponentov, ktorych rozdielost musi byt vhodne enkapsulo-
vand, aby bola zaruc¢end potrebnd miera komfortu a pouzitelnosti pre programétorov
a koncovych uzivatelov. Testy, ktoré validuju ciele prace ukazujd, ze vysledny
systém je schopny vykondvat vietky pozadované funkeie, a rovnako tak, ze dalsie
funkcie mozu byt do systému v budticnosti pridané.



