
Abstrakt: Práca analyzuje, navrhuje a implementuje framework pre tvorbu
prispôsobitělných autopilotných systémov, určených pre rádiom riadené modely
lietadiel. Pre účely overenia funkčnosti a vhodnosti frameworku sú vytvorené
aplikácie využ́ıvajúce tento framework.

Výsledkom práce je rozš́ıritělný modulárny systém, schopný riadǐt model lietadla,
prenášať telemetriu a bezdrôtovo komunikovať s pozemnou stanicou. Systém
použ́ıva množsvo komponentov, ktorých rozdielosť muśı byť vhodne enkapsulo-
vaná, aby bola zaručená potrebná miera komfortu a použitělnosti pre programátorov
a koncových už́ıvatělov. Testy, ktoré validujú ciele práce ukazujú, že výsledný
systém je schopný vykonávať všetky požadované funkcie, a rovnako tak, že ďaľsie
funkcie môžu byť do systému v budúcnosti pridané.
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