Cielom tejto prace je urcenie sledovanych cielov v tlohe sledovania viacerych
objektov, pri ktorej uc¢astnik sleduje niekolko pohybujucich sa objektov. Ana-
lyzovali sme data pochadzajice z 1148 pokusov vykonanych 20 ucastnikmi. Z
dat sme extrahovali rozne priznaky a navrhli postup pre urcovanie sledovanych
cielov pouzivajici neurénové siete a skryté Markovove modely. Vykonali sme
porovnanie tspesnosti tychto modelov a priznakov. Vysledky naznacduju Ze
metbdy strojového ucenia umoziuju s velkou spolahlivostou urcovat sledované
ciele.



