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Datum obhajoby: 7. zaii 2016

Pribéh obhajoby:

1. V avodni prezentaci Petr Pelech popsal problém a otazky studované v diplomové praci, shrnul
dosazené vysledky a popsal zakladni myslenky nelokalniho modelovani v mechanice pevnych
latek.

2. Predseda komise pfecetl posudek za neptitomného vedouciho prace, oponent piecetl oponentsky
posudek. Oponent i vedouci vyzdvihli vysokou troven prace. Diplomant reagoval na poznamky
oponenta, zejména ohledné€ pojmu horizontu.

3. V diskuzi ¢lenové komise ocenili vysokou troven prace, jakoz i uroven presentace.
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Predseda nebo mistopredseda komise: Josef Malek

Pokyny pro predsedy nebo mistoptedsedy komisi:

Préce V elektronické podobé musi byt studentem vloZena do SIS. Formulét vyplite ve viech bodech v elektronické podobé. V bodé Clenové komise se uvedou
vsichni ¢lenové komise a za jejich jména se uvede ,,(pfitomen)“ nebo ,,(nepiitomen)“. Pfedseda nebo mistopfedseda komise je jejim ¢lenem. V bod¢ Prib¢h
obhajoby by mély byt uvedeny alespon Ctyfi véty vystihujici prub&éh obhajoby. Po vyplnéni formulafe ho vytisknéte, dole formulaf jesté vlastnoruéné
podepiste a pfilozte k zapisu o statni zadvérecné zkousce. Soucasné vlozte formulaf v elektronické podobé (bez vlastnoru¢niho podpisu) do SIS.



