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Lokalizacia robota pomocou 3D mapy

Marek Matejak

Cflem prace bylo die zadani sestrojit algoritmus pro mobilniho robota, klery ma byl na
zaklade zpracovani vstupu z kamery schopen pomoci tohoto algoritmu pfi pohybu stale
udrzovat znalost o sve pozici v pfedem dane mape.

Pracc jc rozdelena na 6 hlavnich kapitol, ve kterych autor jednak resersnim zpusobem
sepisuje nektere zakladni melody, ktere pro lokalizaci robota slouzi jako podpurnc (kalibrace
vstupnich zafizeni, parovani bodu vzor - obraz aid.), dale s jejich vyuzitim stavi proslfedky
pro vysledne udr/ovani znalosti robota o jcho pozici v prostfedi.

V praci bohuzel neni zadnym zpusobem zminena implementace algoritmu, ackoli to
z puvodniho zadani jasnc plyne. Taktcz v praci neni puvodni zadani nijak zmineno, uvedena
unotace je zcela jina. Ocekaval bych, ze krome tcoreticke casti autor bude vcnovat temef
slcjny prostor casti implementacni, ale v torn to smeru bylo me ocekavani liehc. Prolozc autor
take uvadi podckovani pfatclum se kterymi se podilel na vytvofeni robota do souteze, jejiz
Ccske kolo se odeliralo v kvetnu 2006, mely by byt tez uvcdcny zkusenosti ziskane pfi
praktickem nasazeni algoritmu v onom skutecnem robotovi stavenem pro soutcz. V kapitole 8
(Zavcr) autor ale pise (cit.) ,,Vysledkom pracc je analyza a navrh vseobecnych postupov pri
rieseni daneho problemu." Z loho by sc tcdy dalo usoudit, ze autor praktickou cast puvodniho
zadani zcela vynechal, i kdyz tomu tak nejspis neni.

V textu prace jsem tcz narazil na naslcdujici nesrovnalost: v uvodni kapitole 1.1 autor
uvadi, ze jedinou intbrmaci robota o prostfedi je obraz z kamery, v kap. 7 ale navrhuje bez
dalsiho vysvetleni pracovat s daty ziskanymi z enkoderii meficieh otaceni kol.

K praci jc pfilozeno CD se tfemi ukazkami (..Lokalizacia pomocou kontrolnych bodov",
,,Trackovanie ohjcktou" a ukazka kalibrace, ktera ale neni vysvetlena ani v souboru readme).
V textu o tomto CD neni ani zmfnka. Pfi spusteni aplikaci v prostfedi derstve nainstalovanych
Windows XP uspesne prosla jcn instalace knihovny OpenCV (dilo tfeti strany). pfi spousteni
dalsich aplikaci z CD system hlasi ,,This application has failed to start because the application
configuration is incorrect. Reinstalling the application may fix this problem."

Struktura kapitol textu je odiisna od bczne diplomove prace. Co se tyce tcchiiickeho
zpracovani textu, v praci je fada chyb, pfeklepii a gramatickych prohfesku. Take byl pouzit
nevhodny typograficky system, ktery spatne tiskne znaky d, t, 1 s diakntikou, coz je velmi
videt uz hned na prvnim fadku textu. V tomto smcru jc prace dosti zancdbana.

Pfes uvedcnc vytky doporucuji, aby pracc byla pfijata jako diplomova a byla pfipustena
k obhajobe.
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