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Cilem prace bylo dle zaddni sestrojit algoritmus pro mobilniho robota, ktery ma byt na
zaklade zpracovéani vstupu z kamery schopen pomoci tohoto algoritmu pii pohybu stale
udrzovat znalost o své pozici v predem dané mapé.

Prace je rozdélena na 6 hlavnich kapitol. ve kterych autor jednak reser$nim zptisobem
sepisuje nekteré zdkladni metody. které pro lokalizaci robota slouzi jako podpurné (kalibrace
vstupnich zafizeni, parovani bodu vzor — obraz atd.). dale s jejich vyuzitim stavi prostiedky
pro vysledné udrzovani znalosti robota o jeho pozici v prostiedi.

V praci bohuzel neni Zadnym zpusobem zminéna implementace algoritmu. ackoli to
z puvodniho zadani jasné plyne. TaktéZ v praci neni puvodni zadani nijak zminéno. uvedena
anotace je zcela jina. Ocekaval bych, ze kromé teoretické ¢asti autor bude vénovat témér
stejny prostor ¢asti implementacni, ale v tomto sméru bylo mé o¢ekavani liché. Protoze autor
tak¢ uvadi podekovani pratelum se kterymi se podilel na vytvofeni robota do soutéze. jejiz
Ceské kolo se odehrilo v kvétnu 2006, mély by byt téz uvedeny zkuSenosti ziskané pii
praktickém nasazeni algoritmi v onom skute¢ném robotovi stavéném pro soutéz. V kapitole 8
(Zaver) autor ale pise (cit.) ,,Vysledkom price je analyza a navrh vSeobecnych postupov pri
rieSeni danc¢ho problému.* Z toho by se tedy dalo usoudit, Ze autor praktickou ¢ast ptivodniho
zadani zcela vynechal, i kdyz tomu tak nejspis$ neni.

V textu prace jsem t¢z narazil na nasledujici nesrovnalost: v avodni kapitole 1.1 autor
uvadi. ze jedinou informaci robota o prostiedi je obraz z kamery, v kap. 7 ale navrhuje bez
dalsiho vysvétleni pracovat s daty ziskanymi z enkodérii méricich otaceni kol.

K préci je prilozeno CD se tremi ukazkami (.,Lokalizacia pomocou kontrolnych bodov*,
.- F'rackovanie objektou™ a ukdzka kalibrace, ktera ale neni vysvétlena ani v souboru readme).
V textu o tomto CD neni ani zminka. Pii spusténi aplikaci v prostiedi ¢erstvé nainstalovanych
Windows XP uspésné prosla jen instalace knihovny OpenCV (dilo tieti strany). pii spousténi
dalSich aplikaci z CD systém hldsi ,, This application has failed to start because the application
configuration is incorrect. Reinstalling the application may fix this problem.*

Struktura kapitol textu je odlisna od bézné diplomové prace. Co se tyc¢e technického
zpracovani textu, v praci je rada chyb. pieklepu a gramatickych prohieska. Také byl pouzit
nevhodny typograficky systém, ktery Spatné tiskne znaky d, t, | s diakritikou, coZ je velmi
vidét uz hned na prvnim radku textu. V tomto sméru je prace dosti zanedbana.

Pies uvedené vytky doporucuji, aby prace byla piijata jako diplomova a byla piipusténa
k obhajobeé.
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