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K celé práci lepš́ı OK horš́ı nevyhovuje

Obt́ıžnost zadáńı X

Splněńı zadáńı X

Rozsah práce . . . ...textová i implementačńı část, zohledněńı náročnosti X

Autor v rámci platformy ROS (Robot Operating System) implementoval funkčńı softwarové
řešeńı pro problém simultánńı lokalizace a mapováńı (SLAM) ve dvojrozměrném prostoru na
základě dat ve formě tzv. point cloudu. Využil při tom mapováńı založené na grafu pozic
(Graph-based SLAM) spolu s metodou NDT (Normal Distribution Transform) navrženou pro
reprezentaci map. V práci je vhodným zp̊usobem zkombinováno několik existuj́ıćıch algoritmů a
autor sám navrhl vylepšeńı metody D2D-NDT (metoda pro registraci dvou NDT map). Výsledné
řešeńı má tu výhodu, že se zcela obejde bez odometrických dat a d́ıky metodě NDT-OM (NDT
Ocuppancy Mapping) dokáže fungovat i v dynamickém prostřed́ı. Toto řešeńı je v závěru práce
srovnáno s daľśımi dvěma implementacemi SLAM (Gmapping a hector SLAM). Výsledný soft-
warový baĺık je použitelný v rámci platformy ROS. Zadáńı práce bylo splněno.

Textová část práce lepš́ı OK horš́ı nevyhovuje

Formálńı úprava . . . jazyková úroveň, typografická úroveň, citace X

Struktura textu . . . kontext, ćıle, analýza, návrh, vyhodnoceńı, úroveň detailu X

Analýza X

Vývojová dokumentace X

Uživatelská dokumentace X

Práce je přehledně členěna do logických celk̊u, ale má ńızkou jazykovou úroveň. Text obsahuje
časté překlepy, gramatické chyby a neobratné formulace. Tyto chyby negativně ovlivňuj́ı celkový
dojem, ale většinou nemaj́ı vliv na kvalitu obsahu. Jsou zde relevantńı citace a předevš́ım
druhá kapitola svědč́ı o tom, že se autor zevrubně seznámil s danou problematikou. Vývojová
dokumentace pozitivně přisṕıvá k pochopeńı softwarového řešeńı. Je obsažena částečně ve čtvrté
kapitole a částečně př́ımo ve zdrojovém kódu. Uživatelská dokumentace je omezena pouze na
př́ılohu 4, ve které je popsáno rozhrańı výsledného softwarového baĺıku dle standard̊u použité
platformy (ROS). Zcela chyb́ı návod k použit́ı a informace o použité verzi ROSu (kinetic kame).
Srovnávaćı experimenty popsané v páté kapitole výstižně ilustruj́ı hlavńı přednosti a nedostatky
zvoleného př́ıstupu.



Implementačńı část práce lepš́ı OK horš́ı nevyhovuje

Kvalita návrhu . . . architektura, struktury a algoritmy, použité technologie X

Kvalita zpracováńı . . . jmenné konvence, formátováńı, komentáře, testováńı X

Stabilita implementace X

Výsledný softwarový baĺık v sobě kombinuje algoritmy představené v rámci této práce do
funkčńıho a stabilńıho celku. Při návrhu byl brán zřetel na kompatibilitu se standardńımi
knihovnami a možnosti budoućıho rozš́ı̌reńı. Software byl testován na veřejně dostupných datech
a všechny experimenty jsou tedy snadno opakovatelné. Celkově jde po implementačńı stránce o
velmi dobře zvládnutý projekt s perspektivou daľśıho vývoje.

Celkové hodnoceńı Velmi dobře

Práci navrhuji na zvláštńı oceněńı Ne
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