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Prosim vypliite hodnoceni kifizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem spliiuje. Hodnoceni lepsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhajena. Hodnoceni v pfipadé potieby dopliite komentafem. Komentai prosim dopliite
vsude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé préci lep§i OK horsi nevyhovuje

Obtiznost zadani |:| & |:| |:|
Splnéni zadani X 00 [ []

Rozsah pl’éce ... textova i implementacni éast, zohlednéni narocnosti I:I |E I:I I:I

Komentaf Autor vo svojej praci prezentuje implementéciu pilotdZzneho sw. pre pouzitie

s quadrotorovymi dronami. Celkovo je praca na vyssej Urovni, prezentovany software je
prakticky vyuZiteIny. Sti¢astou prace je aj analyza samotnej problematiky ovladania dronov.
Autor realizoval sadu experimentov, kde svoje rieSenia overil a Statisticky analyzoval.

Textova ¢ast prace i OK horsi nevyhovuje

. L]
O []
[]

Formalni l]prava ... jazykova tirover, typografickd uiroven, citace
Struktura textu ... kontexs, cile, analyza, navrh, vyhodnocent, urover detailu

OROCE

Analyza [] L]
Vyvojova dokumentace X [ []
Uzivatelska dokumentace 0 X [ L]

Komentai Autorova vypracoval bakalarsku pracu v anglickom jazyku. Text je pisany ¢tivo a
zrozumitel'ne. Praca by si vzhl'adom na rozsah realizacie zasliZila detailnejsi popis samotného
rieSenia. V ramci analyzy je vidiet’, Ze sa autor problematike detailne venoval v snahe
dosiahnut’ praktické uplatnenie rieSenia.

Implementacni ¢ast prace lepsi OK horsi nevyhovuje
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie |X| I:I I:I I:I
Kvalita ZpraCOVé.ni ... jmenné konvence, formdtovani, komentdre, testovani I:I |E I:I I:I

Stabilita implementace 0 X 0O L]

Komentai Autor v rdmci vypracovavania prace spolupracoval na sw. projekte DrLabs kde sa
ucastnil vyvoja spolu so Studentami Mgr. Studia. Navrh architektury prace reflektuje
kompetenciu vypracovania sw navrhu na vyssej urovni s vyuzitim knihovien
vypracovavanych v ramci sw. projektu. Praca vyuziva aj iné knihovny ako QT a Boost.
Tymto Student prezentoval schopnost’ programovat’ na vysokej urovni so schopnost'ou prace
V teame, ¢o bolo nad ramec vypracovania prace. Vysledkom prace je produkéne nasaditeI'na
aplikacia pre asistovany let s dronami.
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Celkové hodnoceni  Vyborné
Préaci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne

Datum 9.6. 2014 Podpis
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