Nardst dostupné vyporetni sily umozZnil v poslednich letech praktické vyuziti formalni verifikace
stavovych prostord. Proto jsou tyto techniky zatim omezeny na relativné malé Glohy. Jednou z moZnosti
jak podstatné snizit pocet stavd je modelovani softwaru pomoci behavior protokol(. [1] Jedna se o
regularni vyrazy, které popisuji chovani softwarovych komponent. Konkrétni implementace
komponenty je tedy ovérena jen jednou oproti protokolu a pfi verifikaci celé aplikace je jiz skryta. Ta se
pak redukuje na ovéreni toho, Ze protokoly komponent ze kterych se aplikace sklada k sobé pasuji.
Nicméné velikost i takto zjednoduSeného stavového prostoru byva typicky exponencialni vzhledem k
délce popisu modelu. Distribuovany prichod stavovym prostorem spolecné s jeho generovanim ’za letu’
[2] by mél jesté vice rozsiFit rozsah problém( zvladnutelnych touto technikou.



