
Posudek bakalarske prace
pfedlozcnc na Matcmaticko-fy/ikalni fakulte

Univer/ity Karlovy v Pra/c

posudek vedouciho U posudck oponenta

Autor/ka: Tomas Slranik

Na/ev pnice: I - 'y / ika ln i s i m u l a t o r pohyhu robota

S tud i jn i program a ohor: i n f b r m a t i k u . programovani

Kok odev/dani: 2006

Jmcno a tituly vcdouciho/opuncnta: Mgr. Jaroslav Scmancik

Pniciivistc: KSVI MFF UK

Narocnost /adancho tcinatu

Mira splncni /adani

Struktura textovc casti praet-

Jii/ykova a typo^ratieka liroven

Analvza

Vyvojova dokumentace

I i/ivatelska dokumentace

Kvalita xpraeovani softwarovc casti

Stabilita aplikace
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Ncjvy/namncjsi khidy:
• praca nie je len prostym implemenlacnym prqjektom. ale ma aj odhorny rozmer -

vyzadovala najst", nafitudovat' a pochopit' odhornc clanky o ly/.ikalncj simulacii, zvolif
vhodne melody a odvodif vzfahy pre simulaciu v rovine

• kvalitnc naprogramovana implemcntacia vyu/.ivajuca vsetky mo/nosti jazyka C++
• Fahka prenositel'nost' vd'aka zvolcnemu GUI too lk i t u
• /mysluplna uzivalel'ska a programatorska dokumenlacia mimo samotneho textu pracc

Nej/ava/nejsi nedostatky:

• miestami nepresnc tvrdenia v textc pracc a chyhy v upravc textu

Dalsi p(i/jiamk\

Pri tomto jednoduchom modelc pohyhu rohota (x.apinanic a vypinanie motorov) je vel'mi
t'azke vytvorit" akykol'vek zlozitejsi pohyh. Na druhcj strane - pohodlnejsie speciflkovanic
pohyhu rohota si vsak uz vy/aduje riesenie pomcrnc narocnej ulohy inver/ncj dynamiky.

Navrh znaniky
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