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Nejvyznamnejsi klady:

Nezavislost kodu na platforme
Vytvofcna knihovna se zda byt velmi slibnym zakladcm pro pfipadnou dalsi praci a/nebo pro

vyuziti tfetimi osobami

Nejzavaznejsi ncdostatky:

Neshledavam zasadni nedostatky. Nasledujici je tfeba chapat spise jako doporuceni:
Doporucil bych programatorskou dokumentaci pfelozit i do anglictiny a rozsifit ji. Jeji
zvefejnitelnost a vyuzitelnost bude vetsi.
Bylo by vhodne pfidat konkretni okomentovane pfiklady simulaci

Dalsi |M)/n:iink\

V textu nckolikrat autor upozornuje, ze neexisluji nebo nenalezl knihovny a matcrialy
zabyvajicf se simulaci ve 2D, protoze nalezene zdroje se zabyvaji ,,pouze" 3D. To bych
nachapal jako problem.
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