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Abstrakt: Tato práce se zabývá studiem ř́ıd́ıćıch algoritmů pro adaptivńı vtělené

agenty. Zkoumáme př́ıstupy založené na neuronových śıt́ıch, genetických algo-

ritmech a posilovaném učeńı, a navrhujeme jejich vylepšeńı. Hlavńım výsledkem

práce je návrh architektury vtěleného autonomńıho agenta, která kombinuje reak-

tivńı a deliberativńı paradigmata. Tato architektura je testována na realistických

simulacich pro řešeńı složitých úkol̊u v reálném světě. Efektivita nového vysoko-

úrovňového plánovače založeného na programováńı s omezenými podmı́nkami a

konečných automatech je demonstrována v praktické aplikaci.


