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Abstrakt: Tato préace se zabyva studiem fidicich algoritmu pro adaptivni vtélené
agenty. Zkoumame piistupy zalozené na neuronovych sitich, genetickych algo-
ritmech a posilovaném uceni, a navrhujeme jejich vylepseni. Hlavnim vysledkem
prace je navrh architektury vtéleného autonomniho agenta, kterd kombinuje reak-
tivni a deliberativni paradigmata. Tato architektura je testovana na realistickych
simulacich pro feseni slozitych kol v redlném svété. Efektivita nového vysoko-
urovnového planovace zalozeného na programovani s omezenymi podminkami a
konecnych automatech je demonstrovana v praktické aplikaci.



