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Vlastni text (sem prosim napiste text posudku, délka textu posudku neni omezena):

Pfedmétem prace bylo vytvoreni Fidiciho systému robota véetné analyzy moznosti pro tvorbu takovéhoto systéme. V tomto ohledu
autor splnil cile prace. Autor vytvofil fidici systém pro dvoukolového robota, ktery umozriuje prdjezd definovanymi waypointy. Autor
téz v praci vypracoval asi 20 strankovou kapitolu struéné mapujici moznosti tvorby takovéhoto systému. Cela prace je téz psana
pomérné dobrou ¢estinou.

Pfestoze zadani bylo splnéno, mam prece jen pfipominky hlavné k textu prace. Prace poskytuje cca. 20 strankovou kapitolu
mapujici moznosti tvorby software pro robotiku, jeji zabér je zejména do Sifky a cela kapitole je znacné povrchni. To je dano
objemem tématu, které v $ifi, v jakém ho autor pojal, je tak rozsahlé, Ze by vystacilo na nékolikasvazkovou monografii. Kapitola,
ktera se tedy problematiku snazi zmapovat v objemu 20 stran je tim padem pfedem odsouzena k takové mife povrchnosti, jenz ji
¢ini v zasadé nezajimavou. Naopak v praci zcela chybi jakakoliv hlubsi analyza problému, ktera by vysvétlovala, pro¢ je zvolené
feSeni spravné. Obecné bych uvital, pokud by po obecnéjSim prestaveni do Sife nasledovalo omezeni problému a jeho hlubsi
analyza vzhledem k sou¢asnym postuptm. Kvili chybéjici analyze prace plsobi jako dvé oddélené ¢asti — jedna je obecnym
povrchnim povidanim o tématu, druha je pak popis tfid implementace.

Autor prace je téz ponékud nestastnym zpusobem nespecificky ohledné rozsahu prace, ktery vykonal. Pfedpokladam, ze
implementaci fidiciho algoritmu véetné podpurnych prostfedkd vytvofil sam. Jak je to ale s hardwarovou platformou robota. Podilel
se autor na jejim vytvoreni? Do jaké miry?

V praci mi téz chybi néjaké pfesnéjsi zhodnoceni vysledkl prace. Ocekaval bych popis experimentu, ktery umozni vyhodnotit kvalitu
feeni (napf. prdjezd definovanym polem), popis namérenych dat (napf. ¢as, odchylky apod.) a diskuzi naméfenych hodnot.

Prace téz postrada ¢ast ,related work®. Pfedpokladam, Ze neni prvni praci, jejimz cilem je fidit dvoukolového robota, aby projel
nastavenymi body. Zda se, Ze i do pouzitého systému ROS jiz existuji podobné moduly. Jakym zplsobem se od nich prace li§i?

Celkové tyto vytky nic neméni na faktu, Ze prace splnila zadani, a proto ji doporuéuji k obhajobé.

Doporuéeni k obhajobé:

Z vySe uvedenych duvodl préaci doporucuji  k obhajobé.

Vynikajici prace vhodna pro soutéz studentskych praci ANO []

Seznam soutézi studentskych praci, viz http://www.mff.cuni.cz/studium/bcmgr/prace/

Pokud jste vySe zaskrtli ANO, zdlivodnéte prosim svij navrh, pfipadné uvedte konkrétni soutéz, pro kterou
je prace vhodna (ramecek Ize nechat prazdny, pokud za dostate¢né zdlivodnéni povazujete text posudku):

V Praze dne:

Podpis:**

* nehodici se $krtnéte (vymazte)
** do SISu vkladejte formular nepodepsany (ve formatu PDF), podpis je potieba doplnit az na vytistény posudek.
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