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Nazev prace: Simulation of Multi-UAV Cooperative Surveillance Using Pogamut and USARSIim

Ciefom Studenta bolo vyvinat platformu pre simulaciu kooperativneho leteckého dohladu pomocou bezpilotnych letinov UAV,
zalozenu na technolédgiach Pogamut a USARSIm. Vysledkom prace je aplikacia, ktora pomocou uzivatelského rozhrania umozriuje
zobrazit simulované prostredie (mapu) z vtaCej perspektivy. Na tomto zobrazeni umoznuje definovat oblasti, ktoré maju byt
sledované, pridavat jednotlivé UAV, ¢&i dobijacie stanice a zobrazovat priebeh samotnej simulacie. Detaily jednotlivych objektov
simulécie su taktiez dostupné po zvoleni konkrétneho objektu. Samotna simulacia prebieha v USARSImu, avSak jej vlastnosti su
nastavené z aplikacie, ktora taktiez dava riadiace prikazy jednotlivym simulovanym UAV. Vysledna aplikacia je stabilna a dostato¢ne
funkéna.

Cielom prace bolo taktie? implementovanie niekolkych algoritmov pre planovanie dohladu. Student implementoval sedem
algoritmov v réznych verziach (pre jedno/viac UAV, statické/dynamické planovanie) a tieto algoritmy nasledne otestoval na troch
ro6znych scenaroch nasadenia. Priebeh simulacie za pouzitia konkrétneho algoritmu je zobrazovany v aplikacii, pricom je mozné za
behu menit parametre simulacie (po¢et UAV, dobijacie stanice, sledovana plocha) a tieto zmeny su okamzite zohladnené. K
porovnaniu kvality algoritmov sluzi graf priemerného ¢asu potrebného k znovu nasnimaniu miesta. Povazoval by som za vhodnejSie,
ak by praca obsahovala aj dalSie ukazovatele kvality danych algoritmov. Napriklad rozptyl danych &asov by ukazoval ako
rovhomerne je sledovanie planované a teda Ci nevytvara ,slepé“ miesta s vyrazne mensim vyskytom, ktoré sa nemusia v priemere
vyznamnejSie prejavit. LepSiemu vizualnemu porovnaniu by prospelo, ak by pozorovania boli vynesené do jedného grafu napr.
roznymi farbami.

Medzi najvacsie pozitiva tejto prace by som zaradil:

« Student preukazal znalost pouZitého prostredia a jeho problémov.

* Praca obsahuje rozumnu analyzu problému a existujucich rieSeni planovania dohladu
* Implementacia simulatoru a jednotlivych algoritmov je stabilna a dostato¢ne rozsiahla.

« Text prace je rozsahovo nadpriemerny a je vhodne ¢leneny do kapitol od motivacie, cez popis existujucich rieSeni, popis
problémov v danom prostredi, navrh jednotlivych Casti rieSenia az po testovanie a zhodnotenie jednotlivych implementovanych
algoritmov.

Text je pisany v anglickom jazyku, a rozsah prace je nadpriemerny. AvSak text obsahuje preklepy a vyrazne by mu pomohla lepsia
jazykova korektura. Niektoré Casti prace su zbyto€ne rozvlacne, €o zhorsuje Citatelnost a pochopitelnost. Spomenuté nedostatky
avSak nepovazujem za nedostatky zasadného charakteru vzhlfadom k rozsahu a kvalite zvy$nej Casti prace.

Doporuceni k obhajobé:

Z vySe uvedenych ddvodl praci doporucuji  k obhajobé.

Vynikajici prace vhodna pro soutéz studentskych praci ANO []

Seznam soutézi studentskych praci, viz http://www.mff.cuni.cz/studium/bcmar/prvzoryace/

Pokud jste vySe zaskrtli ANO, zdlivodnéte prosim svuj navrh, pfipadné uvedte konkrétni soutéz, pro kterou
je prace vhodna (ramecek Ize nechat prazdny, pokud za dostate¢né zdlivodnéni povaZujete text posudku):
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