Tato prace uvadi dva postupy pro integraci dat z béZného GPS pfijimace

v Monte Carlo lokalizaci. Jako prvni popisuje snadno pouZitelnou metodu zaloZzenou
na pouZiti dat pFistupnych ve standardnim protokolu NMEA. Déle obsahuje originalni
algoritmus pouZivajici nizkoldroviiova méfeni pseudorange, ziskavana za pomoci
proprietarniho protokolu daného pfijimace. V ramci prace vznikl balik nastrojd pro
analyzu chyb méreni GPS pfijimact s chipsetem SiRF I1I.



