Dynamické modely opylovani (abstrakt)

Opylovani je komplexni biologicky fenomén, ktery miize zahrnovat velké mnozstvi
interagujicich druhti rostlin a zivocichd. Pfi studiu vlastnosti slozitych opylovacich systému,
zv1asté pokud nds zajima i prostorovy aspekt interakci, je ¢asto vhodné si vypomoci néjakym
formalnim pfistupem, jako je dynamické modelovani. Tato prace se zabyva popisem

obvyklych metod dynamického modelovani v prostoru.

Proces opylovani je mozné rozlozit do dvou navaznych déji — pohybu opylovacde a pienosu
pylu. Jednoduchym zpisobem, jak modelovat pohyby opylovaci, je pouzit zakonitosti
pohybu fyzikalnich ¢astic, napt. Browniv pohyb. To je pfistup, ktery najde uplatnéni hlavné
je zabyvat se podrobnéji potravnim chovdnim opylovace a modelovat pohyb na zakladé
rozhodovacich algoritm@ urenych jeho smyslovou a kognitivni vybavou. Modely pienosu
pylu jsou potom nutnym ,,ptekladem pohybu opylovace do proménnych relevantnich pro

rostliny.

Soucasti prace je i rozbor konkrétnich modeld opylovéani. Jsou zde diskutovany jejich
predpoklady, predikce, ale i moznosti, jak tyto modely uzptsobit feseni nc¢kterych dalSich

dosud neprozkoumanych problémti.



