ABSTRAKT

Nazev: Princip kvadrupeddlni lokomoce pfi jizd€ na kajaku
The principal of quadrupedal locomotion when riding a kayak

Cile prace: Posouzeni zapojeni pohybové soustavy ¢lovéka do reZimu kvadrupedélni

lokomoce pii specifické lokomoci realizované pres pletenec ramenni.

Metoda: EMG méfeni v kombinaci s ploSnou kinematografickou analyzou pomoci

synchronizovaného videozdznamu.

Vysledky: Vyvozuji podobnosti mezi kvadrupedalnim zkiiZenym lokomo¢nim vzorem a

sportovni lokomoci pfi jizd€ na kajaku.

Klicova slova: sportovni lokomoce, lokomoce na slalomovém kajaku, kvadrupedélni

zkiiZzeny lokomoc¢ni vzor, povrchova elektromyografie.



