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Prosim vyplitte hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem splituje. Hodnoceni lepsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhéjena. Hodnoceni v pifipadé potieby dopliite komentafem. Komentat prosim dopliite
vsude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lepsi OK horsi nevyhovuje

Obtiznost zadani |:| & |:| |:|
Splnéni zadani X X [ []

Rozsah pl’éce ... textova i implementacni Sdst, zohlednéni narocnosti |X| |E I:I I:I

Komentat Jednd se o velmi dobrou praci se strukturou odpovidajici bakalatské praci. Je
vidét, Ze autor téma zpracoval se zajmem a vénoval pozornost detailiim. Myslim si, Ze na
takovouto praci se da velmi dobie navazovat praci diplomovou.

Textova ¢ast prace lepsi horsi nevyhovuje

Formalni ﬁprava ... Jazykova uroven, typograficka uroven, citace
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, navrh, vyhodnocent, tiroveii detailu
Analyza

Vyvojova dokumentace

UZivatelska dokumentace
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[]
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Komentai -Autor navrhl a v textu rozepsal dobrou, stabilni architekturu projektu, coz je
obzvlasté dulezité u aplikace, ktera by méla mit bezpecnostni nasazeni (byt’ jen v malém
métitku).

-Dale je pfitomna i (na bc praci) dobré analyza problému detekce pohybu véetné relevantni
reSerse.

-Implementované algoritmy detekce pohybu jsou porovnany a vyhodnocena jejich GispéSnost.
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Implementacni ¢ast prace lepsi OK horsi nevyhovuje

Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouZité technologie |X| & I:I I:I
Kvalita Zpracovéni ... jmenné konvence, formatovani, komentdare, testovani I:I |E I:I I:I

Stabilita implementace 0 X 0O L]

Komentai -Pomérné dobie funkéni detekce pohybu.

-Jedinym nedostatkem je pfitomnost pouze dvou algoritml na detekci pohybu. Bylo by velmi
dobré, pokud by se jich stihlo udé€lat vic, hlavné pro ucely porovnani a také pro moznost
volby pfi pouziti v naro¢nych podminkach.

-Na druhou stranu aplikace obsahuje vyborny konfigurovatelny systém filtrti pro zpracovani
obrazu. To je velmi vyhodné pro flexibilni nasazeni v nestandardnich podminkéch, kdy hruba
data z kamery nejsou jednoduse zpracovatelna

Celkové hodnoceni Vyborné
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne

Datum 12. ledna 2012 Podpis
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