Abstrakt

Analyza plant je dilezitd pfi testovani planovacich systému i pii kontrole planu pied jeho
provedenim. Program VLP (Visualizace Logistickych Plani), ktery je vysledkem této prace,
umoziiuje uzivateli orientaci v planech pro logistické ulohy a poméha mu nalézt v nich pfipadné
nedostatky. S pomoci tohoto programu uzivatel muiZe vytvofit logisticky problém a spustit
planovac¢, ktery vytvoii feSeni (plan) pro tento problém. Program nasledné plan piehledné
vizualizuje a simuluje jeho provedeni, coz uzivateli usnadni analyzu tohoto planu. VSe probiha
v grafickém uzivatelském prostiedi, takze se uzivatel nemusi zabyvat PDDL zapisem problému a

planu.



