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V následujícím textu uvedeme seznam reakcí na připomínky uvedené v oponent-
ském posudku.

• Str. 4, Definice 1.2. „Pak {Ft1,t2,...,tn(x1, x2, . . . , xn)} se nazývá systém n-rozměrných
distribučních funkcí náhodného procesu {Xt, t ∈ T}“.

• Str. 6, Definice 2.2. Místo symbolu X má být {Xn}.

• Str. 9, Definice 2.9. Vypustit i ve výrazu pro τj(1) tedy „τj(1) = inf{n > 0 :
Xn = j, j ∈ S}“. V následujícím textu upřesníme, že jde o vstup do stavu j
z počátečního stavu: „Veličina τj(1) značí počet kroků, po kterých se řetězec
poprvé dostane do stavu j poté, co opustil počáteční stav“.

• Str. 9, symboly Ej a fj nejsou definovány. Text před Definicí 2.10 tedy upra-
víme následujícím způsobem: „Náhodná veličina τj(1) má pravděpodobnostní
rozdělení {f (n)

ij }, kde f (n)
ij = P (τj(1) = n|X0 = i). Označme podmíněnou

pravděpodobnost P (.|X0 = j) symbolem Pj(.), střední hodnotu E(.|X0 = j)
symbolem Ej .“

V Definici 2.10 je místo Pj jen P , tedy v bodě i) má být „Pj(τj(1) <∞) = 1“,
v bodě iv) „Pj(τj(1) <∞) < 1“.

• Str. 11, první odstavec. Upřesnění formulace v poslední větě: „... do dalšího
stavu se dostane v náhodném čase s+T , je T doba setrvání...“. Druhý odstavec
formulujeme přesněji: „Pro dobu setrvání T ve stavu i platí P (T > s + t|T >
s) = P (T > t), což je vlastnost exponenciálního rozdělení, T je tedy náhodná
veličina s exponenciálním rozdělením s parametrem qi“.

• Str. 12, místo výrazu P (Xs+h = j|Xs = i) = qiq
∗
ijh + o(h) = qijh + o(h)

uvedeme raději detailnější odvození pravděpodobnosti q∗ij:

q∗ij = lim
h→0+

P (Xh+s = j|Xs = i,Xh+s 6= i)

= lim
h→0+

P (Xh+s = j ∩Xh+s 6= i|Xs = i)

P (Xh+s 6= i|Xs = i)

= lim
h→0+

P (Xh+s = j|Xs = i)

P (Xh+s 6= i|Xs = i)

= lim
h→0+

pij(h)

1− pii(h)
= lim

h→0+

pij(h)/h

1− pii(h)/h
=
qij
qi

• Str. 14, vzorec (2.15). U vzorce (2.15) se jedná o derivaci dle s, proto vypustí-
me formulaci „(derivace značí parciální derivace podle t)“ a parciální derivace
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uvedeme přímo ve vzorcích:

∂P (s, t)

∂t
= P (s, t)Q(t),

∂P (s, t)

∂s
= −Q(t)P (s, t).

• Str. 14, poslední tři řádky. Ve třetím řádku od konce změníme dA(t) na dA(r).
Ve druhém řádku od konce jsou u výrazu Π chybně uvedeny meze, správně má
být Πn

i=1. Poslední řádek doplníme textem vysvětlující použitý symbol Π(s,t].

Výsledný text po opravě:

P (s, t) = Π(s,t](I + dA(r))

= lim
max(ti−ti−1)→0

Πn
i=1(I + A(ti)− A(ti−1)),

kde s = t0 < · · · < tn = t a I je jednotková matice dimenze stavového prostoru
S, výraz Π(s,t] značí integrální součin přes interval (s, t].

• Str. 18, kritika kohortní metody v prvním bodě. Změna formulace na „Pokud
nepozorujeme přechod mezi stavy i a j na počátku a na konci sledovaného ob-
dobí, je odhad pravděpodobnosti přechodu mezi i a j roven nule, a to i přesto,
že skutečná pravděpodobnost pij může být nenulová“.

• Str. 29, druhý odstavec, poslední věta. Změna formulace na „HodnotuMSV D au-
toři interpretují jako průměrnou hodnotu z pravděpodobností přechodu mezi
ratingy“. Podobně na str. 35 pátý a osmý bod, str. 36 pátý bod.

• Str. 38, položka 8. U uvedeného článku doplníme Vol. 28, No. 11, p. 2603–2639.
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