Pouzil jsem tfi jednoduché kinematické modely zemétfesného zdroje: linearni unilaterdlni model,
linearni stfedové soumérny bilateralni model a model kruhové trhliny. Z modelovych parametrd
zemétiesného zdroje jsem vypocetl zdanlivy cas trhani. Vykreslil jsem graf zndzornujici zavislost
zdanlivého Casu trhani na uhlu popisujicim vzajemnou orientaci modelu a pozorovatele. Zmapoval jsem
zavislost pribéhu této funkce na parametrech zemétfesného zdroje. Vypocetl jsem a graficky vykreslil
rozlozZeni zdanlivého Casu trhani na ohniskové sfére.

Poté jsem analyzoval 12 zemétresnych jevil ze zapadoCeského zemétresného roje z roku 2008. VyuzZival
jsem zéznamy pfimych podélnych seismickych vin pofizené stanicemi seismické sité WEBNET
(0,5/1/0,033 Hz — 80/60 Hz). MéFil jsem (a) trvani prvého pulsu neupraveného zdznamu rychlosti a (b)
trvani prvého pulsu asové zavislosti posunuti, numericky vypoctené ze zaznamu rychlosti. Naméfena
data jsem vynaSel na ohniskovou sféru, kterou jsem zobrazoval v jeji azimutalni rovnoploché projekci.
Zkonstruované mapy jsem vizualné porovnaval s teoreticky vypoCtenymi rozloZenimi zdanlivého Casu
trhani a ke kazdé z map jsem se pokusil nalézt vyhovujici model zemétfesného zdroje. Nejcastéji
vyhovovaly: unilateralni model, jehoZ fronta trhani postupuje ve sméru osy B do horni ohniskové
hemisféry, a soumérny bilateralni model lezici ve sméru skluzu.



