Posudek diplomové prace Jifiho Silhdna

Vyhodnocovani nddorii pomoci analyz
DCE-MRI snimki

Predlozena diplomova prace se zabyva zpracovanim obrazovych dat ziskanych perfusnim
zobrazovanim magnetickou resonanci. Na obrazova data reprezentovana obrazovou sekvenci a
perfusnimi mapami jsou aplikovany metody segmentace obrazu, vypoctu tvarovych piiznakt a fize
obrazll. V teoretické Casti je provedena reSerSe uvedenych metod, v praktické casti je popsana
implementace vytvofeného programu a vyhodnoceni na dodanych datech. Program je ucelenou
aplikaci, kterd umoznuje lékati prochdzet nasnimana obrazova data, oznacit v nich poloautomaticky
obrysy nadoru a zjistit tvarové piiznaky nadoru. Prace spliuje zadani na pomérné dobré urovni.

Kladné hodnotim uvedené shrnuti soucasnych metod segmentace a fuze obrazi a tvarovych ptiznaki
objektd. V textu je také dobfe zdivodnén vybér aplikované metodiky segmentace — metody grafovych
fezii. Text je psan pomérné srozumitelné a svéd¢i o dobré orientaci studenta v tomto oboru. Také
vlastni implementace metod a volba pouzitych knihoven jsou zdatfilé. Vysledna aplikace je svym
jednoduchym ovladanim vhodna pro 1ékarské ucely a rychlost segmentace je na dodanych obrazovych
datech velmi dobra a vhodna k redlnému pouzivani.

V praci je vénovana pomérné mald pozornost vyhodnoceni vlastni segmentace. Souhlasim s autorem,
ze pro dostupny datovy soubor obsahujici jen 8 vySetfeni je to pomérné tézky ukol. Navic lze
vzhledem k riiznorodosti uzivatelem zadané inicializace segmentace pomoci oznaceni nékterych
pixeld nadoru a pozadi tézko kvantitativné hodnotit uspé$nost segmentace. I tak si myslim, Ze by bylo
mozné ukazat napf. citlivost Uspésnosti segmentace pro danou ,,standardni® inicializaci vzhledem
k hodnotam parametrti segmentace ,,Sensitivity Thresh.” a ,,Balance®. Usp&$nost segmentace by bylo
mozné kvantifikovat na zdkladé miry podobnosti Iékafem dodané¢ho obrysu nadoru a vysledku
segmentace. Obdobn¢ mohla byt srovnana i segmentace na zaklad¢ rtiznych perfusnich map: F, Vb,
ale napt. i Ktrans a kep. V praci jsou uvedeny piiklady vysledkt na jednom vysetieni. Byla aplikace
testovana i na dalSich 7 datasetech?

Drobné pripominky mam k nepiesnostem v textu tykajicich se fyzikalni podstaty zpracovavanych dat.
Student zde uvadi, ze v rdmci hledani nadoru ma smysl zkoumat mapy jen tif perfusnich parametri —
F, Vb a Ve (Str. 32). Ostatni parametry jsou ale neméné dualezité a informativni. Napf. Ktrans ma
podle Obr. 8.1. i dostate¢nou kvalitu, aby mohl byt podkladem pro segmentaci. Také tvrzeni, Ze
,»nejsvétlejsi slozky obrazu znaci, Ze v daném misté se nachazi tkan s vysokym obsahem vody* (str. 4)
neni obecné pravdou (napf. pro MRI sekvence vazené T1, T2, T2*). Nékteré obrazy (Obr. 7.1., 8.2. —
8.4.) jsou zvoleny jako pfili§ malé, a nesnadno se v nich orientuje.

Celkové praci hodnotim jako pomémée zdatilou, i ptes uvedené vyhrady, které¢ vzhledem k zaméfeni
studia povazuji za méné dtlezité. Praci doporucuji k obhajobé.
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