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obrazu. Jedna se o $patné podminény inverzni problém a neexistuje postup, ktery by daval dobré
vysledky nezavisle na charakteru vstupnich dat. Typickym dekonvolu¢nim problémem a Castym
problémem ve fotografii je pohyb kamery béhem fotografovani. Uloha je zvlasté komplikovana,
kdyZ nezname tvar rozmazani, tedy konvolu¢ni masku. Pokud jsme vSak schopni pohyb kamery
meéfit, je mozné za urcitych podminek tvar rozmazéani odhadnout a provést pak dekonvoluci
(zaostieni) fotografie. Diplomova prace se zabyva problémem odstranéni rozmazani zptisobenym
pohybem kamery. Ukazuje, jak lze vyuzit pohybové senzory (akcelerometry a gyroskopy), které
jsou instalovany v modernich mobilnich telefonech, k uréeni tvaru rozmazani a provést dekonvoluci
pfimo v mobilnim telefonu.

Ondfej Sindelat se dokazal zorientovat a pochopit zakladni algoritmy pouzivané v dekonvoluci.
Jejich ptehled uvadi v kapitole 2. V dalsi kapitole ukazuje, jak se pohyb kamery promitne do tvaru
konvoluéni masky, ktery je vSak obecné prostorové proménny. Navrhuje urcitd zjednoduseni, ktera
vedou na prostorové neproménné masky a jsou vhodnéj$i pro implementaci v mobilnich telefonech.
V kapitole 4 a 5 popisuje zvolenou implementacni platformu mobilniho telefonu a rozebira dilezité
aspekty implementace. Zde bych chtél zdlraznit, Ze se mu podatilo zprovoznit rychlou Fourierovu
transformaci (FFT) na této platformé, coz bylo spojeno s mnoha nesnazemi, protoze se ukazalo, ze
se jednalo o jeden z prvnich pokust implementace FFT na mobilnich telefonech. V kapitole 6
rozebira hlavni problémy specifické pro zvolenou platformu mobilniho telefonu: jednd se o
synchroniza¢ni problém pocatku expozice snimku a tzv. rolling-shutter problém (klouzavé zavérka).
Kapitola 7 ilustruje fadu vysledkii dekonvoluce na redlnych datech a provadi srovnani s jinymi
metodami. V zavérecné 8. kapitole diskutuje mozna vylepSeni a smér dal§iho vyzkumu. Ukazuje
se, ze prechod na prostorové proménné masky by nejen rozsifil tiidu piipustnych pohybt kamery
(coz je samoziejmé znamy fakt), ale mohl by i feSit problém rolling-shutter. Vypocetni zatéz
spojend s prechodem na prostorové proménné masky bude zifejmé znacna, a proto nebyla v této
praci uvazovana. MiiZe to vSak byt vhodnym tématem pro dal$i diplomovou préci.

Nejvétsim kladem prace je skuteCnost, Ze metoda na odstraiovani rozmazani zpisobeného
pohybem kamery byla nejen navrZena, ale i implementovana v mobilnim telefonu a
odzkousena v praxi. Navrzena implementace je velmi rychla. Cely proces od stisknuti spousté az
po vykresleni ostré fotografie netrva déle nez 6 sekund.

Mam-li zhodnotit ze své pozice vedouciho piistup pana Ondieje Sindelaie k vypracovani diplomové
prace, musim konstatovat, ze se rychle dokaze zorientovat v nové problematice, je iniciativni a
pracuje velmi svédomité a systematicky. Diukazem nadprimérné pracovitosti je i skuteénost, ze
vysledky diplomové prace byly podany jako prispévek na letoSni prestizni evropské konferenci v
oblasti pocitacového vidéni (BMVC — British Machine Vision Conference). \Vysoce ocenuji, ze je
prace napsana v anglicting.
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