
Tato diplomová práce se zabývá jedním z nejpoužívanějších modelů umělých neuronových sítí, a to
Kohonenovými samoorganizujícími se mapami. Podrobně popíšeme jednotlivé modely Kohonenových
map, provedeme jejich analýzu a vzájemné porovnání. Funkčnost, robustnost, míru zobecňování a další
důležité vlastnosti modelů nejdříve ověřujeme na umělých vstupních datech. Možnosti jejich skutečné
použití  v praxi a vlastnost vybraných typů Kohonenových map jsou testovány na reálných datech z
oblasti nehodovosti v silniční dopravě. Zaměřujeme se přitom na detekci důležitých vstupních atributů
dat. Zkoumáme možnosti řešení zajímavých otázek a aspektů silniční dopravy pomocí modelů
Kohonenových map. V závěru práce je shrnuta celková analýza dosažených výsledků a návrhy možných
variant modifikací, které by mohly zlepšit vlastnosti uvažovaných modelů.


