Tato diplomova prace se zabyva jednim z nejpouzivangjsich modelll umélych neuronovych siti, a to
Kohonenovymi samoorganizujicimi se mapami. Podrobné popiseme jednotlivé modely Kohonenovych
map, provedeme jejich analyzu a vzajemné porovnani. Funk&nost, robustnost, miru zobechovani a dalsi
dllezité vlastnosti modelll nejdfive ovéfujeme na umélych vstupnich datech. Moznosti jejich skute¢né
pouziti v praxi a vlastnost vybranych typd Kohonenovych map jsou testovany na realnych datech z
oblasti nehodovosti v silniéni dopravé. Zaméfujeme se pritom na detekci dileZitych vstupnich atributd
dat. Zkoumame moznosti feSeni zajimavych otazek a aspektd silniéni dopravy pomoci modeld
Kohonenovych map. V zavéru prace je shrnuta celkova analyza dosazenych vysledkl a navrhy moznych
variant modifikacf, které by mohly zlepsit vlastnosti uvazovanych modeld.



