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Pfedlozena disertacni prace se zabyva ziskavanim (ucenim) znalosti z ukazkovych planu,
ktere Ize vyuzit pfi feseni slozitejsich planovacich problemu. Planovanim je zde mysleno
klasicke planovani v umele inteligenci, tj. hledani (nejkratsi) posloupnosti akci pfevadejici
svet z pocatecniho do zadouciho stavu. Autor nejprve navrhl zakladni pojmy popisujici vztahy
mezi akcemi planu a tyto vztahy nasledne vyuzil pro shlukovani akci do tzv. makro-akci resp.
jejich obecnejsi podoby - makro-operatoru. Jiny druh zavislosti mezi akcemi a pocatecnim
stavem resp. cilem navrhl autor vyuzit pro odfiltrovani akci, ktere se nemohou vyskytovat
v zadnem planu. Navrzene techniky maji dve zakladni spolecnc vlastnosti. Za prve vyuzivaji
treninkove plany pro ziskani potfebnych znalosti, zatimco vetsina podobnych technik je
zalozena spise na analyze popisu planovaciho problemu. Za druhe se jedna o techniky
nezavisle na konkretnim planovacim algoritmu - ziskane znalosti jsou zpetne zakodovany
v popisu problem - a Ize je tedy pouzit s libovolnym stavajicim i budoucim planovacim
systemem. Aulor na pfikladech spickovych planovacich systcmu experimentalne
demonstroval, ze navrzene techniky mohou vyrazne zvygit efektivitu planovani pfi
zanedbatelnych dodatecnych nakladech. V praci jsou pouzity standardni benchmarky
z International Planning Competition, ktere obsaluiji pfirozene treninkove problemy.

Disertacni prace je psana v jazyce anglickem a obsahove se sklada ze sedmi kapitol a media
CD-ROM se zdrojovymi kody navrzenych algoritmu, pouzitymi daty a expcrimentalnimi
vysledky. Po uvodni kapitole nasleduje kapitola pfedstavujici zakladni pojmy a techniky
z oblasti planovani a kapitola s pfchledem existujicich ucicich technik pro planovani. Ve
ctvrte kapitole jsou formalne zavedeny nove pojmy pro popis zavislosti mezi akcemi, jsou
navrzeny algoritmy pro nalezeni tcchto zavislosti v treninkovych planech a jsou ukazany
formalni vlastnosti techto zavislosti, ktere umoznuji mcnit pofadi akci v planu resp. vyfazovat
z planu nepotfebne akce. Pata kapitola potom ukazuje, jak Ize pojem zavislosti akci vyuzit pfi
jejich shlukovani do makro-akci resp. makro-operatoru. Je zde pfedstaven heuristicky
algoritmus pro hledani makro-operatoru a experimentalne ukazano, jak ziskane makro-
operatory pfispivaji ke zvyseni efektivity planovacich algoritmu. Sesta kapitola se zabyva
vztahem akci a predikatu z pocatecniho resp. ciloveho stavu, Je zde ukazano., jak Ize tyto
vztahy pouzit pro vyfazeni akci, ktere nijak nepfispivaji do planu. Novinkou je to, ze takto Ize
vyfadit nejen akce nedosazitelne z pocatecniho stavu, ale i nektere dalsi akce. Opet je navrzen
heuristicky algoritmus pro hledani takovych akci a popsana technika, jak Ize informace
o techto akcich kodovat do popisu problemu. Experimentalne bylo ukazano, jak navrzene
techniky zvyguji efektivitu planovani. Zaverecna kapitola shrnuje dosazene vysledky.

Autor prokazal schopnost detailniho seznameni se s danou problemovou oblasti a navrhl
nekolik novych inovativnich metod pro zlepseni efektivity planovacich systemu formou
reformulace zadani problemu. Prace kombinuje jak teoreticke vysledky - formalni zavedeni
novych pojmu a dokazani jejich vlastnosti - tak i rozsahlou experimentalni cast, ktera je
pfirozenych zpusobem pro ovefeni navrzenych heuristickych algoritmu. Ziskane vysledky
prosly recenznim fizenim, byly publikovany na mezinarodnich akcich a pfijaty do tisku do
impaktoveho casopisu Knowledge Engineering Review.

Doporucuji, aby pfedlozena prace byla uznana jako disertacni prace.

VPrazedne?. 8.2009


