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Oponentni posudek disertacni prace Lukase Chrpy

Disertacni prace pana Lukase Chrpy nazvana ,,Learning for Classical Planning" se venuje
problematice klasickeho planovani v oblasti umele inteligence. Pfesneji moznostem zefektivneni
tvorby planu diky doplneni domenovych znalosti na zaklade vyuziti postupu strojoveho uceni.
Vzhledem ktomu, ze planovani pfedstavuje hodne pouzivanou a soucasne 1 velmi obtiznou oblast
umele inteligence, je tema disertace velice aktualni a nosne.

Disertacni prace je clenena do 7 kapitol. V uvodni kapitole jsou popsany zakladni pfinosy prace
definovan disertabilni cil prace a ocekavane pfinosy prace. Druha kapitola popisuje zakladni podobu
planovacich uloh s vyuzitim tfi ruznych formalizmu, v kapitole 3 jsou ukazany moznosti pouziti
strojoveho uceni' pro klasicke pldnovani. Vlastni vysledky doktoranda jsou prezentovany ve
zbyvajicich kapitolach. Kapitola 4 se zabyva otazkou zavislosti a nezavislosti mezi akcemi a moznosti
dekompozice planu. Kapitola 5 popisuje problematiku uceni makro-operatoru a kapitola 6 popisuje
zpusob eliminovani zbytecnych akci. V obou techto kapitolach je prezentovan pnslusny postup,
popsan algoritmus i provedeno testovani na Fade benchmark uloh pfevzatych z International Planning
Competition. Zaverec'na sedma kapitola pak ukazuje nastin dalSiho vyzkumu.

Autorovym cilem bylo zefektivnit tvorbu planu pfi vyuziti stavajicich planovacich algoritmu a
systemu. Navrhuje tedy doplnit domenove znalosti a to o makro-operatery vznikle spojenim po sobe
nasledujicich operatoru (resp. akci), o odstraneni nekterych primitivnich operatoru a o eliminaci
nepotfebnych akci. Disertacni prace obsahuje jak teoreticke vysledky tak i navrh metod pro vyse
uvedene tipravy. V teoreticke oblasti se jedna zejmena o definovani zavislosti resp. nezavislosti mezi
akcemi a o definovani ,,full entanglement". V oblasti navrhu metod a algoritmu se jedna o vyuziti
postupu z oblasti strojoveho uceni, kdy na zaklade trenovacich planu jsou pro danou domenu navrzeny
prislusne modifikace (identifikovany operatory vhodne pro vytvoreni makro-operatoru, identifikovany
nepouzivane primitivni operatory, ktere Ize odstranit a identifikovany ,,zbytecne" akce.

Disertacni prace je napsana z pohledu problematiky planovani. Z pohledu metod strojoveho uceni se
jedna o analyzu sekvenci (tvofenych jednotlivymi akcemi daneho planu), coz je oblast, pro kterou
existuje fada metod a algoritmu. Tento pohled je v disertacni praci ponekud opomenut.

V ramci obhajoby disertacni prace mam nasledujici otazky:
• Ve strojovem uceni se obvykle klade duraz na pouziti dostatecne rozsahle (a tim i

reprezentativni) trenovaci mnoziny. Proc bylo v jednotlivych experimented! pouzito pouze 3-
6 trenovacich planu?

• Na zaklade vysledku experimentu se zda, ze uspesnost navrzenych metod (ve smyslu zkraceni
casu potfebneho pro nalezeni planu) souvisi s danou domenou. Lze najit nejake charakteristiky
domeny, ktere by umoznily odhadnout, ze navrzeny postup bude uspesny?

Zaverem mohu s potfisenim konstatovat, ze prace obsahuje puvodni a autorem publikovane vysledky
vedecke prace a splftuje podminky samostatne tviirci vedecke prace. Disertacni praci pana LukaSe
Chrpy tedy doporucuji k obhajobe.
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