V praci se pokousSime naznacit odvozeni vektorového soucinu postupem
zprisnovani podminek pro vysledny vektor, dokud neni jednozna¢né urcen.
Préace je psana tak, aby ji mél moznost porozumét student stiedni Skoly, muze
tedy slouzit jako inspirace pro ucitele pii vyucovani vektorového soucinu
na $kolach. Nejprve hleddme ve 3D vektor kolmy ke dvéma linedrné nezavislym
vektorum. Poté zkoumdame, jak vyjadrit obsah rovnobézniku uréeného dvéma
linedrné nezavislymi vektory pomoci soutadnic téchto vektortu vzhledem ke kar-
tézské bazi. Dale naznacujeme, co je orientace vektorového prostoru, a mate-
maticky ji formalizujeme. Pak uz definujeme vektorovy soucin a ukazujeme
nékteré jeho zékladni vlastnosti s tim, ze také ve zkratce naznacujeme, kde
se vyuzivaji.



