Posudek na diplomovou préci Prediction of transformed series
vypracovany prof. RNDr. Danielou Jaruskovou, CSc.

Cilem prace bylo porovnat nékolik typu predikci v pfipadé, Ze veli¢ina, kterou chceme
predikovat, neni vlastni budouci hodnota ¢asové fady, nybrz néjaka jeji funkce.

Prace se mi velmi libila, protoze pfinasi zajimavé vysledky. Je dobfe strukturovana a peclivé
napsana. Pfi pouhém ¢teni v§ak mohu jen tézko fict, do jaké miry je kvalita prace ovlivnéna
dobrym zadanim a radami vedouciho, respektive, zda je v praci n¢jaky vlastni napad autortiv.

V praci jsem nasla nékolik pieklepti ¢i chybéjicich udaji:
Na str. 9 je ve vzorci (6 Z, + u )3 chyba v umocnovani.

Na str. 13 neni z popisu os ani z textu pod obrazky jasné, na kterém obrazku je ktera
autokorela¢ni funkce.

Na str. 20 nahoie ma byt misto kvadratu odchylky fady X, od své predikce kvadrat odchylky
fady Y, od své predikce.

Na str. 45 bych uvitala, kdyby autor piesnéji uvedl, jak simulaci a odhad chyby predikci
provadél. Domnivam se, Ze pro kazdy model a uvazované hodnoty parametrii vygeneroval
jednu realizaci ¢asové fady o délce n = 20 000 a predikci o jeden krok dopiedu pocital
prubézné. V tom piipadé by mné zajimalo, jak postupoval pfi predikci n€kolika prvnich ¢lentl.

Nakonec mam pro diplomanta tfi otazky.

1. Véta 3.1 je formulovéana pro funkce, které jsou , kone¢nou linearni kombinaci*
Hermitovych polynomu v argumentu ( X, —u )/ o . V piikladech se v3ak objevuje
exponencialni funkce, kterd je ,,nekone¢nou linearni kombinaci*. Co zarucuje, Ze se da
metoda pouzit i pro exponencialni funkci? Bylo by mozZné rozsifit navrhovanou metodu i
na 8ir8i okruh funkei?

2. Ve vété 3.1 se tvrdi, ze jestlize ¥, = Z a; H; (Z,), pak existuje vyjadieni

Y, = Z yi H; (W, ). Z ptikladi je pak vidét, Ze y; vznikne z a; zam€nou X ,; zau a

S°(h) za o’ . Lze ukazat, Ze to plati obecné?

3. Z vypoéti vychazi, Ze jsou optimalni odhady ve vétsiné piipadi jen o mélo lepsi nez
odhady ,,naivni“. Na druh¢ stran¢ optimalni odhady obsahuji obvykle o’ . Kdybychom
byli v situaci, Ze zname typ modelu (napi. AR1)), ale nezname parametry, tj. ¢ a o’ a
oba bychom museli odhadnout z dat, nebyl by pak ,,naivni odhad* lepsi nez optimalni?

Doporuéuji praci uznat jako diplomovou a navrhuji hodnotit znamkou vyborné.




