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Pfipominky a vyjadfeni vedoucfho/oponenta:

Prace se zaby va popisem obtekani teles stlacitelnou tekutinou se zamefenim na obtekani
leteckeho profilu. Je odvozena formulace rovnic popisujicich proudeni stlacitelne tekutiny
(stlcitelne NS rovnice) s uvazenim pohybu obtekaneho telesa a tedy promennou oblasti
proudeni. Pro popis proudeni v casove zavisle oblasti je pouzita metoda ALE dovolujici
kombinaci Lagrangeovskeho a Eulerovskeho popisu. Obtekane teleso je uvazovano jako tuhe
teleso s posuvnym a rotacnim stupnem volnosti.

Diskretizace je provedena metodou konecnych prvku aje prezentovan i dukaz existence
diskretniho feseni pro pfipad nepohybujiciho se telesa. V ramci prace by la navrzena
diskretizacni metoda implementovana a pouzita na jednoduchy pfipad obtekani
nepohybliveho telesa.

Formulace ulohy je provedena za uvazeni pohybu obtekaneho telesa, avsak nasledny
dukaz konvergence a numericke pfiklady se omezuji jen na pfipad nepohybliveho
telesa. Celkovy problem s pohybujicim se telesem je slozity, ale bylo by vhodne
v praci naznacit kde Ize ocekavat komplikace napf. v dukazu existence diskretniho
feseni, nebo v algoritmicke implementaci.

Misto, datum, podpis ^vedetierho/oponenta: Praha, 20.9.2007


