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Naroénost zadaného tématu X

Mira splnéni zadani X

Struktura textové ¢asti prace X%

Jazykovi a typograficka droven X

Analyza X

' X

Vyvojova dokumentace X

Uzivatelska dokumentace x

Kvalita zpracovani softwarové &asti X

Stabilita aplikace
X

Protoze v nékterych pfipadech nevim, co
je excelentni, pouzil jsem tradlcm hod
jak odpovida zaZzitému zpusobu klasifikace na vysokych Skolach v CR. nocent 1=




NejV)’Iznamnéjﬁ klady:

Autor se pokusil VYWVorit velmj obecny Nastroj pro animacij algoritma pracujicich
§ automaty. V navrhu je veelky zdarile oddéleng zobrazovaci ¢4st (pohledy — je mozng
definovat i dalsi) a vlastnj feprezentaci automaty,

Algoritmy sc PiSi v Javé a trasovdni algoritmy je dosazeno volanim specidlnich metod.

Pti $iFi, jakou se autor prace snazi pokryt, by pravdépodobngé nebylo realistické
pozadovat, aby byly implemenlovziny vSechny uvazované typy automati. Nayic pokud by slo
o realny projekt, bylo by uzitecné se po prvnich praktickych zkuSenostech vratit k navrhu a
Pfapadné ho vice &i méne modifikovat. Presto by v§ak praci prospélo, kdyby byla dotazena az
do implementace Jednotlivych metod VEtSi ¢ast uvazovandho spektra. V nékterych mistech
neni prace prilis Gitelna.

Dalsi Poznamky:

Autor na préci pracoval velmj dlouho, &asto viak s netnosné dlouhymi prestavkami, coy se
negativné projevilo na Jeji kvalité, ktera neodpovida mnozstvi vynalozené prace,

velmi dobre
neprospél/a
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