PredloZena praca sa zaobera multiagentnym systémom pre riadenie cestnej premavky. Kazdy Gcastnik

cestnej premavky je racionalny agent,

schopny pozorovat svoje okolie a komunikovat s ostatnymi agentmi. Agent je navrhnuty, ako
samostatna distribuovatepna entita. V' praci boli navrhnuté dva rézne algoritmy, ktoré agenti pouZzivaju
pri planovani tras do ciela. Systém je implementovany v jazyku JAVA.



