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Narocnost zadaneho tematu

Mira splnenizadani

Struktura textove casti prace

Jazykova a typograficka uroven

Analyza

Vyvojova dokumentace

Uiivatelska dokumentace

Kvalita /pracovani softwarove casti

Stabilita aplikace
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Nejvyznamnejsi klady:

Aulorka nastudovala etologickou literaturu a dokazala svuj model ctologicky ,,ukotvit".

Text prace je pekny.

Nejzavaznejsi nedostatky:

Kod je spore komentovan.

Pfestoze na to nebyl v zadani kladcn duraz a pfestozc Netlogo neusnadnuje programovani
visualisace simulace, zobrazeni mohlo byt vyrazne Icpsi. Kupf. na postavach zvifat ncni videt
orientace, u vlkui neni jednoduse poznat, ktere chovani zrovna vykonavaji, utikajici jelcn
vypada stejne jako jelen napul sezrany a rozdil je poznat jcn z nastaveni promenne ,,liie"
apod.

Testy mohly byt popsany lepe: napf. bylo omoznc visualisovat graficky trajcktorie pohybu
vlku, popsat prubeh jejich chovani pomoci casove osy apod.

Dalsi poznamky:

Je skoda, ze autorce nevyzbyl cas na implementaci komplikovanejsiho terenu (narocnost
pohybu, stromy....) a propracovanejsiho lovcckcho chovani.

Otazky na autorku:
1) proc nezformalizovaia reaktivni plany vlku napfiklad jako hierarchickc konecenc

automaty s pfechodnymi chovanimi (transition behavior)?
2) Jsou reaktivni plany skutecne zapsany tak, zc ziznivy vlk, ktcry ma zarovcn trochu

hlad, si nebude vsimat jidla. i kdyz kolem nej pobezi? Chova se takto skutecny vlk?

Navrh znamky
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