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Naroc¢nost zadaného tématu X | x

Mira splnéni zad4dni X

Struktura textové ¢asti prace X o
Jazykova a typograficka uroven X | X

Analyza X | x

Vyvojova dokumentace X
Uzivatelska dokumentace X X

Kvalita zpracovani softwarové ¢asti X

Stabilita aplikace X




Nejvyznamnéjsi klady:
Autorka nastudovala etologickou literaturu a dokazala sviij model ctologicky ..ukotvit™.

Text prace je pékny.

Nejzavaznéjsi nedostatky:
Kod je spofe komentovan.

Prestoze na to nebyl v zadani kladen duraz a pfestoze Netlogo neusnadiiuje programovani
visualisace simulace, zobrazeni mohlo byt vyrazné lepsi. Kupf. na postavach zvifat neni vidét
orientace, u vlkl neni jednoduse poznat, které chovani zrovna vykonavaji, utikajici jelen
vypada stejn¢ jako jelen napil sezrany a rozdil je poznat jen z nastaveni proménné . life™
apod.

Testy mohly byt popsany Iépe: napt. bylo omozné visualisovat graficky trajektorie pohybu
vlki, popsat pribéh jejich chovani pomoci ¢asové osy apod.

Dalsi poznamky:

Je Skoda, ze autorce nevyzbyl ¢as na implementaci komplikovangjsiho terénu (naro¢nost
pohybu, stromy,...) a propracovanéjsiho loveckého chovani.

Otazky na autorku:
1) pro¢ nezformalizovala reaktivni plany vlkt naptiklad jako hierarchické konecené
automaty s piechodnymi chovanimi (transition behavior)?
2) Jsou reaktivni plany skute¢né zapsany tak, ze ziznivy vlk, ktery ma zaroven trochu
hlad, si nebude vSimat jidla. i kdyz kolem né&j pobézi? Chova se takto skute¢ny vik?
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