Definice 3 (Oprava definice silné stacionarity, Praskova, [2016, Definice 1.7,

str. 9). Silné (striktné) staciondrni proces definujeme jako nahodny proces { X, t € T},
pro ktery plati, Ze pro libovolné n € N, pro libovolnd redlnd x, ... ,x, a pro libo-
volnd ty, ... t, a1 takovd, Ze t, € T )ty ., € T.1 < k <mn, plati

Ftl,...,tn(ifh ce ,In) = Ft1+r,...,tn+r($1a cee 7:En)a

kde Fy, 4, (x1,...,x,) je sdruzend distribucni funkce velicin Xy, ..., Xy, , tedy lze
psat

Fth“_’tn(xl, . 7.',Un) = P[th S T1y.-. 7th S l'n]

Definice 4 (Oprava definice slabé stacionarity, Praskova, 2016, Definice 1.8,
str. 9). Slabé staciondrni nahodny proces definujeme jako nahodny proces {X;,t € T}
s konecnymi druhymi momenty, pro ktery plati, Ze ma konstantni stredni hodnotu

e = pu (pro libovolné t € T') a kovariance zdvisi pouze na casovém posunu T mezi
dvéma nahodnymsi velicinami X;, Xy1r z ndhodného procesu, t € T, 7 > 0.

Doplnék 1 (Definice: Gaussovsky proces, Praskoval 2016, Definice 1.6, str. 9).
Nahodny proces { Xy, t € T} se nazgva gaussovsky, pokud jsou vsechna jeho konec-
nérozmérnd rozdéleni normdini (Vn € N aty, ..., t, € T md vektor (X;,,..., X;,) "
n-rozmeérné normdlni rozdéleni N, (u,X) ).

Tvrzeni 1 (Oprava tvrzeni 1). Necht {X,} je nekorelovany a gaussovskyj nahodny

proces. Oznacme x = (x1,...,2,)" a |z| = (|z1],...,|za])", pak pro libovolné
n € N je sdruzend hustota fx symetrickd ve smyslu rovnosti fx(x) = fx(|z|)
Vo € R".

Doplnék 2 (Definice: Norma vektoru). Eukleidovskd norma vektoru x € R™ je

cislo ||x|| = vV Tx.

Definice 11 (Oprava definice konvergence v distribuci, |[Kulich, [2018| Definice 7.3,
str. 31). Rikdme, Ze posloupnost ndhodnyjch vektori { X, }°°, konverguje v distri-
buci k nahodnému vektoru X pro n rostouci nade vsechny meze (X, 2 X ) prave

kdyz

lim Fyx, (z) = Fx(x),

n——+o0o
v kazdém bodé x, kde je distribucni funkce Fx(x) spojitd.

Doplnék 3 (Definice: Striktné staciondrni a ergodicka posloupnost, [Stépan, 1987,
str.393). Rekneme, Ze striktné staciondrni posloupnost X1, Xo, ... je strikiné sta-
ciondrni a ergodickd, jestlize P[(X1, Xa,...) € S] je 0 nebo 1 pro S € .%,, kde
<, chdpeme jako p-invariantni mnoZinu ., = {S € B" : p~'S = S}, kde p je
operdtor posunuti (p(X,) = Xpi1)-

Doplnék 4 (Tvrzeni o transformaci stacionarni a ergodické posloupnosti, [Sté-
panl, 1987, Dusledek VI.6.4, str. 394). Necht je posloupnost Xy, Xo, ... strikiné
staciondrni a ergodickd a mdme f : (R", B") — (R, B) takové, Ze

Y, = f(Xn, Xpns1, ... ),n €N, pak je posloupnost Y1,Ys, ... rovnéz striktné staci-
ondrni a ergodickd.



Doplnék 5 (Ergodické véta, [Stépan, (1987, VL.6.5, str.395). Necht je posloupnost

X1, Xo, ... striktne staciondrni a ergodickd. Pak
1 n Sj
3T F(X) S E (X))

j=1

pro kazdou borelovsky méritelnou funkci f takovou, Ze f(X1) € L.

Tvrzeni 3 (Oprava tvrzeni 3). Necht mame strikiné staciondrni a ergodicky nd-
hodnyj proces {X;} s veli¢inami s nulovou stredni hodnotou, kladngm rozptylem
a konecnou spicatosti, ktery ma vsechny konecnérozmeérné vektory svych velicin
spojité rozdélené, pak pro n—oo plati

E[X2XZ,]

B = TR

Doplnék 6 (Definice: Stejnomérnd integrovatelnost, Stépan, (1987, str. 190). Rek-
neme, Ze F je stejnomérne integrovatelnd mnozina nahodngch velicin, jestlize

/ IX|dP - 0,
X1

pro ¢ — oo, stejnomerné na % .

Doplnék 7 (Tvrzeni: Postacujici podminky stejnomérné integrovatelnosti, Sté-
pan, 1987, I11.2.2, str. 190). Necht % C L; je takovd mnoZina, Ze bud existuje
Y € Ly tak, Ze | X| <Y skoro jisté pro X € F (Y nazjvame integrovatelnd
majoranta), nebo existuje € > 0 tak, Ze sup{E | X|'T¢, X € F} < oo. Potom F
je stejnomeérné integrovatelnd mnozina.

Doplnék 8 (Definice: Cauchyovské posloupnost podle stiedu, [Stépan, 1987,
str.189). Rekneme, Ze posloupnost {X,} C Ly je cauchyovskd podle stredu, kdyZ
it pso0 E | X — Xin| = 0.

Doplnék 9 (Tvrzeni: Cauchyovska posloupnost podle stredu a stejnomérnd in-
tegrovatelnost, Stépan, 1987, I11.2.6, str. 192). Necht je posloupnost {X,} cau-
chyovskd podle stredu, pak je tato posloupnost stejnomerne integrovatelnad.

Doplnék 10 (Tvrzeni o konvergenci stiednich hodnot, Stépan, (1987, 111.4.18.b),
str. 224). Necht X, X1, Xo, ... jsou ndhodné veliciny spliujici X, B X. Pak plati,
Ze je-li posloupnost { X, } stejnomeérné integrovatelnd, pak X € L, a E X,, - E X.

Tvrzeni 5 (Oprava tvrzeni 5). Necht A,,, je nestrannym odhadem rozptylu vy-
bérovych autokorelaci a posloupnost velicin z ndhodného procesu {X;,t € T} je
stejnomérné integrovatelnd, pak

nvar(R; x)—Fr. (1)
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