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Prosim vyplitte hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK 0znacuje praci, ktera
kritérium vhodnym zptsobem splituje. Hodnoceni lepsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhéjena. Hodnoceni v piipadé potieby dopliite komentafem. Komentai prosim dopliite
vsude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lep§i OK horSi nevyhovuje

Obtiznost zadani |:| & |:| |:|
Splnéni zadani 1 X [ []

Rozsah préce ... textova i implementacni cast, zohlednéni narocnosti I:I |E I:I I:I

Komentai Praca sa zaobera detekciou prechodu robotickych aut cez ciel'ovt ¢iaru vo videu.
Autor navrhuje 2 algoritmy zaloZené na prikladni Sablon a detekcii farebnych oblasti.
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Textova ¢ast prace 1 OK horsi nevyhovuje

Formalni ﬁprava ... jazykova uroven, typograficka uroven, citace
Struktura textu ... kontexs, cile, analyza, navrh, vyhodnocent, uirover detailu
Analyza

Vyvojova dokumentace

UZivatelska dokumentace
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Komentaf

Implementacni ¢ast prace lepsi OK horSi nevyhovuje
Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouZité technologie I:I |E I:I I:I
Kvalita Zpracovéni ... jmenné konvence, formatovani, komentare, testovani I:I & I:I I:I

Stabilita implementace O 0O 0O L]

Komentai Vo vzorci 3.21, ¢omu zodpovedaji hodnoty w a h? V sekcii 4.1, preco
nevyuzijete informaciu o sklone priamky z Houghovej transformacie? myslite, Ze spojenie
myslienok Vasich 2 algoritmov do jedného by bolo prinosné?

Celkové hodnoceni Vyborné
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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