
Jedńım z možných př́ıstup̊u k automatickému plánováńı je kompilace
na problém splnitelnosti (SAT) nebo na splňováńı omezuj́ıćıch podmı́nek (CSP).
Kompilace nám umožňuje využ́ıt vývoje SAT nebo CSP řešič̊u. V rámci této
diplomové práce implementujeme tři z nedávno navržených kódováńı určených
ke kompilaci plánovaćıch problémů: TCPP, R2∃-Step encoding a Reinforced En-
coding. Všechny tyto př́ıstupy hledaj́ı paralelńı plány. Protože se ale lǐśı v definici
paralelńıho kroku a použ́ıvaj́ı jiné proměnné a podmı́nky, rozhodli jsme se porov-
nat jejich výkonnost na plánovaćıch problémech použ́ıvaných na mezinárodńıch
plánovaćıch soutěž́ıch. R2∃-Step encoding jsme modifikovali, protože p̊uvodńı
verze tohoto kódováńı nebyla pro naši implementaci vhodná. Naše verze to-
hoto kódováńı použ́ıvá méně proměnných i podmı́nek. V této diplomové práci
také ukazujeme, jak záviśı výkonnost Reinforced Encoding na definici paralelńıho
kroku. Dále uvád́ıme redundantńı podmı́nky, které mohou být použity k rozš́ı̌reńı
těchto kódováńı. Ačkoliv obecně tyto podmı́nky nebyly užitečné, dokázaly mı́rně
zlepšit výkonnost na některých plánovaćıch doménách, předevš́ım v R2∃-Step en-
coding.


