SOUHRN

Miniinvazivni metody zavadéni tzv. vyztuzi pro rizné typy indikaci sa
vyznatuji minimalni traumatizaci pacienta a vysokou bezpeénosti vykonu. Ze zavéri
mnoha publikaci a vyznamnych celosvétovych védeckych konferenci z poslednich let
vyplyva, Ze tento pfistup ma také své nevyhody. Nejdastdji dochazi k netésnostem
razného typu, pasunu vyziuZe & prasknuti vyztuze. Ukazuje se, Ze ze znamych

pficin [e to neiCastéji zavinéno konstrukci vyztuZe piné nerespektujici mechanicke

vlastnosti, geometrii 2 dynamiku zmén Zivého systému v misté, kde byla vyztuz

aplikovana. Cilem disertaéni prace je vytvofeni komplexniho matematického modelu
spirélnino stentu popisujiciho deformaéni viastnosti spiralniho stentu véetné navrhu
arealizace metodik meéfeni a méficich souprav. Tyto metodiky ve spojeni s
matematickym modelem a simulaci umaezni navrhovat parametry spiralniho stentu na
JSitych miru“ podle biomechanickych vlastnosti biologického systému, do kterého ma

byt spiralni stent aplikovan. V mé praci jsem odvodil Pfesny” fyzikalni model

umozZiuje predikei chovani spirdiniho stentu a tim dava moznost presné konstrukce

spirainiho stenty  $itého na miru* pacientovi. Diky nému Ize také snadnéji a pfesnéji

zjiStovat zavislost sily axialni Fz na celkové délce spiralniho stentu L a pfepoétem
stanovovat zavislost sily radiaini Fr a potaZmo radidlniho tlaku pg na praméru.
spirdlniho stentu R. Radiainim tlakem Pr bude spiralni stent pisobit na stény tkané
{napf. cévy). ,Pfesny" fyzikdini mode! je také nezbytnym stavebnim kamenem
v navazujicich vyzkumech tykajicich se vzéjemného mechanického vztahu mezi
tkani a spiralnim stentem. ,Pfesny" fyzikalni model odpovida situaci vzdy, tedy jak
pro malé, tak pro velké deformace. Lze z néj ziskat hodnoty velidgin popisujicich

mechanické viastnosti materidlu spiralniho stentu,



