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Abstrakt: Veta o priradeni pélov je jeden zo zdkladnych vysledkov teorie
linedrnych dynamickych systémov s linedrnym vstupom. Cielom tejto préce
je skompilovat vSetky poznatky potrebné k plnému pochopeniu tejto vety na
jednom mieste a to spésobom zrozumitelnym pre Studentov prvych stupriov
vysokych skol. Za tymto ucelom najprv definujem dynamické linearne systémy
prvého radu s konstantnymi koeficientmi s riadenim a definujem stabilitu
tychto systémov. Pri skimani tejto vlastnosti demonstrujem, ze charakteristicky
polyném matice koeficientov reprezentujicej systém je cennym indikatorom
spravania sa systému. Nésledne ukdzem, Ze definicia kontrolovatelnosti motivo-
vana diskrétnymi systémami plati aj pre systémy so spojitym ¢asom. Pouzitim
tychto pojmov je potom veta o priradeni pélov dokazana.
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