Smart Cyber-Physical Systémy (sCPS) jsou komplexni systémy zamérené na chytrou
koordinaci kteréa Casto vyzaduje decentralizované Fizeni a sitovou odolnost. Novy
vyvoj v oblasti robotickych systémid, Primyslu 4.0 a systémd autonomnich vozidel
prinasi vyzvy které se daji reSit za pomoci sCPS zalozenych na ensemblech, ale
pro spravnou funkci vyzaduji zpresnéni jejich prace se siti a propagaci dat.
Tato disertacni prace mapuje priklady pouziti sCPS ve zminénych doménéch,
diskutuje poZadavky na architekturu zaloZenou na ensemblech v oblasti vztahu k
siti a predkladd doporuceni spolecné s technickym reSenim které pomaha pri
vyvoji sitovych na ensemblech zaloZenych sCPS. navrZena reSeni jsou
vyhodnocovana pomoci simulace cilovych systéml za pouziti aktudlnich
realistickych simulator( sité a pohybu automobild.



