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Text posudku:

Préace se zabyva problémem nejednoznacnosti pti lokalizaci autonomniho robota za soucasné
potieby vytvoteni planu pro budouci pohyb takového robota. Motivaci je situace, kdy se robot
pohybuje v prostedi, které ma z hlediska senzort pouzitych v robotovi stejné vlastnosti na
riznych mistech, avSak robot ke splnéni svého tikolu potfebuje vytvofit plan, ktery se vSak
typicky lisi pravé v zavislosti na miste, kde se robot nachazi. V obvyklych implementacich je
lokalizace od planovani oddé€lena natolik, Ze i tam, kde lokalizace umoziuje sledovani vice
moznych pozic, je pro planovani vybrana jedina (napftiklad jako ,,nejpravdépodobnéjsi
varianta®). Je ziejmé, Ze Spatnou volbou mtize dojit k zdsadnimu netspéchu mise robota.
Prace se proto zabyva moznosti, Ze planova¢ nebude uvazovat jednu moznou polohu robota,
ale obecné vyssi pocet. Prace byla koncipovana jako pokusna s cilem pfedevsim nabidnout
moznost sledovani vice hypotéz v jiz existujicich systémech bez potieby zasadniho
pfepracovani. I proto byla implementace provedena pro v soucasnosti zivy a velmi vyuzivany
systém ROS.

Text je rozdé€len do kapitol standardnim zptisobem — iivod, analyza, specifikace, navrh feseni,
implementace a zhodnoceni. Autor podava ptehledny popis, misty mozné ponckud
populdrnéjSim jazykem, avSak dobfe srozumitelnym a dobie popisujicim pottebnou
problematiku. Soucasti prace bylo rozsiteni stavajicich uzl v systému ROS o moznosti pro
sledovani vice hypotéz pfi planovani; pfitom autor doplnil nékteré jiz existujici podptrné uzly
o dal$i moznosti (pfedevs§im lokaliza¢ni AMCL, ktery byl dosud postaven ke zpracovani
pouze dat z laserového dalkomeéru).

Préace dobfte spliuje zadani a miize ptipadnym dalSim zajemctiim poslouzit velmi dobie jako
zédkladni odrazovy miustek pro dalsi vyzkum/vyvoj.

Préaci doporucuji k obhajobé.

Préaci nenavrhuji na zvlastni ocenéni.

Pokud préci navrhujete na zvldstni ocenéni (cena dékana apod.), prosim uved'te zde strucné
zdivodneéni (vzniklé publikace, vyznamnost tématu, inovativnost prace apod.).
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