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Text posudku:

Predlozend prace se zabyvéa ulohou autonomni navigace robota v prostredi, kde je obtizné na
zékladé dat ze senzoru jednoznacéné urcit pozici v predem zndmé 2D mapé. Autor k piekonédni
téchto obtiz{ navrhuje feSeni, které vyuzivd metodu Multiple Hypothesis Tracking (MHT). V
textové Casti je nejprve provedena analyza problému. Autor uvadi odkazy na relevantni literaturu
a predstavuje zde nékteré klicové oblasti relevantni pro feSeni. Ponékud matouci je v tomto misté
predstaveni middleware ROS a dostupnych simuldtoru, které dle mého nézoru souvisi spis se
zvolenou implementaci. Soucasny stav poznani mapuje existujici ptistupy pro fizi senzorickych
dat a pro eliminaci nejistoty pii lokalizaci. Zde bych c¢ekal také rozebrani existujicich piistupu k
MHT - to je ovSem provedeno v ramci pfedchédzejici analyzy.

Implementované feSeni vyuziva fizi ruznych typu senzoru a aktivni lokalizaci. Autor ve své
prici pouze rozsifuje a upravuje existujici moduly (AMCL) a pfidévd pluginy (MHT planner
plugin). Integrace je ale dobfe promyslend a funkénost celkového feseni je dostateéné otestovéna
béhem simulovanych experimentii. Skoda, ze postup jakym byly experimenty provedeny a imple-
mentace hlavnich ¢asti software nejsou 1épe zdokumentovany - napiiklad v pfiloze mimo hlavni
text prace.

Vzhledem k tomu, Ze feseni vyuziva pravdépodobnostni pfistup k lokalizaci, vykazuje systém
urcitou oc¢ekdvanou chybovost. Systém jako takovy ale pfispiva k celkovému zvyseni tispéSnosti
lokalizace a potvrzuje tak hypotézu, ze vyuziti nékolika hypotéz pti lokalizaci mé smysl. Autor sam
v préci identifikuje dalsi moznosti zlepseni (napiiklad lepsi integrace s mechanismem pro detekci
chybné lokalizace a obnoveni lokaliza¢niho procesu). V simulovanych podminkéch je softwarové
feseni (MHT plugin) stabilni. Bohuzel se nepodatilo otestovat systém v redlném prostiedi.

Text prace je psan anglicky bez vyznamnéjsich chyb. Pres vyse uvedené nedostatky povazuji

préci za zdafrilou.
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