V dlohach rozvrhovani je cilem pritadit k pracim, které maji byt splnény,
stroje, jez je zpracuji. Tyto problémy vedou na celociselné optimalizacni tilohy, kde
pritazeni ke stroji je reprezentovano binarnimi proménnymi. Takto vzniklé tlohy
jsou ale velké — efektivnéjsi se ukazuje byt formulace pomoci toki v sitich. Cilem
této prace je seznamit se se zakladnimi rozvrhovacimi tlohami a s metodami,
kterymi je lze takto reformulovat. Pomoci pojmu totalni unimodularity ukazeme,
ze algoritmy tokt v sitich 1ze pro dané tlohy skuteéné pouzit. V numerické studii
pak vysledky demonstrujeme na simulovanych problémech.



