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Abstrakt: Tato práce se zabývá základními vlastnostmi diskrétního lineárního dy-
namického systému. Zadefinujeme diskrétní lineární dynamický systém s řízením
a jeho kontrolovatelnost, následně diskrétní lineární dynamický systém s výstu-
pem a jeho pozorovatelnost. Dále je ukázaná dualita kontrolovatelnosti a pozoro-
vatelnosti pomocí definice duálního systému a jeho vlastnosti. V poslední kapitole
jsou vyřešeny tři příklady.
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