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Diplomové prace Jana Votapka je rozdélena do 9-ti kapitol ma 88 stran a 5 pfiloh, které
jsou na konci. Text je vhodné doplnén obrazky a mnozstvim tabulek. Soucésti prace je CD, na
kterém je jeji digitalni podoba.

Hodnoceni prace:

Diplomova prace se zabyva problematikou dynamické vizualizace prostorovych dat
pohybujicich se objektt. Cilem teoretické Casti prace bylo zhodnoceni dostupnych metod a
sestaveni metodického postupu vedouciho k vizualizaci pohybujicich se objektt.

Cilem praktické ¢asti bylo sestaveni systému, ktery bude schopen zobrazovat polohu
vozidel Zdravotnické zdchranné sluzby hlavniho mésta Prahy.

Cile jsou stanoveny v uvodu a zhodnoceny v kapitole Zavér. Teoretickou ¢4st autor zacina
uvedenim do problematiky, kde se zabyva pojmem vizualizace a seznamuje s pouZivanymi
vizualiza¢nimi technikami pro rizné typy dat. Neopomind vizualizaci prostorovych dat.

V dalsi kapitole se vénuje soucasnym postuptim, které jsou vyuzivany pii zndzorniovani
polohy pohybujicich se objektd. Jako vyznamné systémy pro urcovéani polohy uvadi navigaéni
systém GPS, Glonass, Galileo a dale pak sit GSM. Poté se zabyva technologiemi pro pienos dat,
jako jsou GPRS, EDGE, SMS, Bluetooth a satelitni pfenos.

Jako duleZité pro zpracovani dat uvadi databazové systémy, prostorové databaze a rozhrani
pro uloZzeni dat v databazi, kterymi se podrobné¢ zabyvd. Po seznameni se
softwarovymi moznostmi vizualizace dat se zabyva distribuci vizualizovanych dat, kde uvadi
sitovou architekturou klient/server, webové sluzby a sitové komunikaéni protokoly.

V dalsi kapitole autor napliiuje teoreticky cil své prace, navazuje na predeslé kapitoly a
navrhuje metodicky postup vizualizace prostorovych dat. Doporucuje techniky a moZnosti pro
pofizovani, prenos, ukladani a vizualizaci dat. Poukazuje na softwarové produkty urcené
k vizualizaci dat, webové mapové sluzby a na moznosti pouziti jazyktt XML, GML, SVG.

V dal3i &asti se jiz vénuje navrhu systému zobrazujiciho polohu jiz konkrétnich objekta,
které jsou v tomto piipadé ptedstavovany sanitnimi vozy zachranné sluzby.

V dal$i kapitole vyuZiva teoretickych poznatk a provadi navrh implementaci procesu
vizualizace aktudlni polohy vozidel ZZSHMP v realném &ase. Po stru¢ném popisu souc¢asného
stavu autor seznamuje s programem Tracking Server 1.1. od firmy ESRI, ktery vyuZiva pro
zobrazeni polohy vozidel. Autor vytvari aplikaci, kterd umoziiuje nacitani dat z databaze a jejich
konverzi do pfedem definované podoby a sou¢asné umoziuje komunikaci s Tracking Serverem.
K dynamické vizualizaci pouziva aplikaci Tracking Viewer, kterd umoZiuje zobrazeni
pohybujicich se vozidel. K tvorbé podkladovych map vyuZziva program ArcIMS.

Své vysledky autor uvadi ve zvlastni kapitole. Seznamuje se sloZzenim celého systému a
vyslednou vizualizaci a nezapomina na zhodnoceni vysledku vizualizace podle kartografickych
kritérii.

V kapitole Diskuse porovnava navrzeny systém a soucasné pouzivana feSeni sledovani
polohy vozidel a ptedklada zajimavy piehled vlastnosti systému slouzicich ke sledovani aktudlni
polohy vozidel, které vyuzivaji rizné spole¢nosti.

V Zavéru se autor vraci zpé€t k cilim, hodnoti svou praci a jeji vysledky.
Prace svym tématem, obsahem a charakterem odpovid4 pozadavkiim, které jsou kladeny na

diplomovou préci.
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Autor pracuje v textu &asto s literaturou a se zdroji, které jsou pifstupné na Internetu. Jejich
bohaty seznam je uveden na konci prace. V praci je rovnéZ uveden seznam pouZitych zkratek.

Formalni nedostatky:
e Str. 33 —pieklep: .... diivod, pro¢ byla zminény .... spradvné byly.
e Str. 40 — Autor se zde vyjadiuje v prvni osobé mnozného ¢isla. Znamend to, Ze praci
vytvatelo vice lidi?

Dotazy:

e Kde autor ziskal mapové podklady, které slouzi k vizualizaci polohy zachrannych
vozi?

e Pro¢ je pro prenos dat navrhovéna technologie GPRS? Bylo by mozZné pouzit
druZicovy pienos dat? Jaké jsou vyhody a nevyhody pienosu dat pomoci GPRS
oproti druzicovému pienosu?

e Pro¢ systém nebyl vyzkouSen pro vizualizaci okamzitych (real-time) dat? Mohl by
pii tomto nastat n&jaky problém?

Pfedlozen4 diplomova préce je srozumitelnd a teoretické cile se podafilo naplnit. Splnéni
praktického cile, kterym je sestaveni systému pro zobrazovéani polohy vozidel Zdravotnické
zachranné sluzby hlavniho mésta Prahy vSak nemohu posoudit, nebot’ nebyl autorem k praci
ptiloZen. Autorovi lze pouze vé&fit, Ze fyzicky vytvoril to, o ¢em v prci piSe.

Prace Jana Votéapka je literarné vyvazena bez zasadnich vécnych nedostatkd. I pfes uvedené
formélni pfipominky praci hodnotim jako zdafilou, doporuéuji k obhajobé a hodnotim znamkou
velmi dobre.

V Praze dne 14. 9. 2007 Ing. Miroslav Cébelka

Katedra aplikované geoinformatiky a kartografie,
Pfirodovédecké fakulta UK v Praze
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