ABSTRAKT

Prace se zabyvd dynamickou vizualizaci pohybujicich se objekit. Uvddi pfehled pouZivanych
metod a technik v&nujicich se této problematice. Ddle hodnoti jejich vlastnosti a navrhuje, které
metody je nejvhodn&jsi pou#it k vizualizaci pohybujicich se objektl. Vysledkem praktické &asti
je vytvofeni pilotniho projektu ke sledovdni polohy vozidel Zdravotnické zichranné sluZby
hlavniho mésta Prahy. P tvorbé projektu byl pouZit software Tracking Server 1.1 slouZici jako
aplikatni rozhrani. Déle byla vyvinuta aplikace umoZfiujici naiteni dat z databdze a jejich
pfevedeni do formétu vhodného k zobrazend.



