Posudek na praci

Control of the Industrial Robot with Cameras
Pavel Janda

Tématem této prace je dle zadani v ¢estiné Rizeni priimyslového robotu s kamerami.
Hlavnimi naplnémi prace autora bylo zprovoznit primyslovy robot CRS Robotics A465 pro
Jeho dalsi pouziti a fizeni z vySSich programovacich jazyki a vytvofit software pro zpracovani
obrazu z kamer pro fizeni tohoto robotu. Tyto dva cile také mély byt ovéfeny za pomoci
jednoduché tlohy na bazi détského hlavolamu .,vkladani kosti¢ek do krabicky*.

Prace je vyrazné implementacné orientovana; jeji ivodni ¢ast viceméné jen popisuje
pouzité prostiedky (robot a jeho fidici systém) a nejedna se tedy o teoretickou nebo resersni
praci. V praktické ¢asti autor uvadi navrh sv¢ho feSeni a jeho implementaci a v zavéru
konstatuje spInéni zadani, nebot’ vysledny software je pro pozadovanou demonstra¢ni tulohu
pouzitelny.

Co se tyce softwarové ¢asti prace, vysledkem je dle prilozeného CD rozsahem pomérné
malé¢ dilo, které viak podle vieho zaméru zadani vyhovuje.

Celkové se prace nejevi byt ni¢im vyjimecnd, ziroven ale také nevykazuje Zzadné
zavazné nedostatky. Prace byla soucasti vétSiho projektu zpracovavaného na pracovisti
Skolitele a pro ucely tohoto projektu byl proto vypracovan text predkladané prace v angliéting
(jazykové na dobré trovni).

Doporucuji, aby prace byla pfijata jako diplomova a byla ptipusténa k obhajobé.
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