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Tematem teto pracc jc die zadani v cestinc Rizcni prumyslovcho robotu s kamerami.
Hlavnimi naplnemi prace autora bylo zprovoznit prumyslovy robot CRS Robotics A465 pro
jeho dalsi pouziti a fizeni z vyssich programovacich jazyku a vytvofit software pro zpracovani
obrazu z kamcr pro fizcni tohoto robotu. Tyto dva cile take mely byt ovefeny za pomoci
jednoduche ulohy na bazi detskeho hlavolamu .,vkladani kosticek do krabicky".

Prace je vyrazne implementacnc orientovana; jeji uvodni cast vicemene jen popisuje
pouzite prostfcdky (robot a jeho fidici system) a nejedna se tedy o teoretickou nebo resersni
praci. V prakticke casti autor uvadi navrh svcho feseni a jeho implementaci a v zavcru
konstatujc splneni zadani, nebof vyslcdny software je pro pozadovanou demonstracni ulohu
pouzitclny.

Co se tyce softwarove casti pracc, vyslcdkcm je die pfilozeneho CD rozsahcm pomernc
male dilo, ktere vsak podle vseho zameru zadani vyhovuje.

Celkove se prace ncjevi byt nicim vyjimecna, zaroven ale take nevykazuje zadnc
zavazne nedostatky. Prace byla soucasti vetsiho projektu zpracovavaneho na pracovisti
skolitele a pro ucely tohoto projektu byl proto vypracovan text pfedkladane pracc v anghctine
(jazykove na dobre urovni).

Doporucuji, aby pracc byla pfijata jako diplomova a byla pfipustena k obhajobe.
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