Tato prace patfi do kategorie implementacnich diplomovych praci. Prace pfispivad do projektu EU
COSPAL, IST-2003-004176. Hlavnim ukolem této prace bylo vytvorfeni systému Fizeni a zpracovani
informace z kamer pro Ulohy montazniho typu. Demonstrator je pouzivan v ramci projektu COSPAL na
reSeni detské hry — skladaci krabi¢ka. Pro feSeni Glohy byl vyuZit primyslovy robot CRS Robotics
A465, ktery byl k dispozici na pracovisti vedouciho préace.



