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Đvod 

Hlavn²m c²lem t®to bakal§Śsk® pr§ce je sezn§men² se s Śezy rŢznĨch 

mnohostŊnŢ. Diskutovan® konstrukce ŚezŢ jednoduġġ²ch tŊles maj² ļten§Śe nauļit 

konstruovat Śezy dle z§kladn²ch vŊt, u ŚezŢ sloģitŊjġ²ch mnohostŊnŢ jde zejm®na            

o rozġ²Śen² znalost² a dovednost², a to jednak sezn§men²m se s tŊmito tŊlesy, jednak 

konstruov§n²m ŚezŢ nŊkterĨch z nich.       

 Dalġ²m c²lem t®to pr§ce je rozv²jen² prostorov® pŚedstavivosti. Ļten§Ś se m§ 

nauļit vyuģ²vat z§kladn² poznatky konstrukc² ŚezŢ i u jinĨch tŊles neģ je krychle nebo 

kv§dr. V takovĨch pŚ²padech si mus² umŊt dobŚe pŚedstavit, jak narĨsovan® tŊleso 

v prostoru vypad§, aby n§slednŊ mohl vyuģ²t to kter® pravidlo pro                 

konstruov§n² Śezu.         

 Prostorovou pŚedstavivost pr§ce tak® rozv²j² popisem a konstrukcemi ŚezŢ 

sloģitŊjġ²ch tŊles, napŚ. polopravidelnĨch mnohostŊnŢ.  

V ¼vodn² kapitole pŚipomeneme nŊkter® z§kladn² vlastnosti ¼tvarŢ a jejich 

vz§jemnĨch poloh v prostoru, budeme charakterizovat voln® rovnobŊģn® prom²t§n²      

a naļrtneme nŊkter§ z§kladn² tŊlesa.       

 V kapitole druh®, kter§ je nejrozs§hlejġ², budeme konstruovat Śezy rŢznĨch 

mnohostŊnŢ, zejm®na krychle, kv§dru, hranolu (i v²cebok®ho), ļtyŚstŊnu a jehlanu       

(i v²cebok®ho), pravideln®ho i nepravideln®ho osmistŊnu.     

 řezy atypickĨch tŊles se budeme zabĨvat v kapitole tŚet². PŢjde napŚ. o Śez 

ĂdŊrav®ñ krychle a o Śezy dalġ²ch pravidelnĨch mnohostŊnŢ.    

 Ve ļtvrt® kapitole budeme hovoŚit o Śez§n² tŊles na ļ§sti. Pod²v§me se       

rovnŊģ, jak lze vhodnĨm oŚez§n²m pravidelnĨch mnohostŊnŢ z²skat archim®dovsk§ 

tŊlesa, a budeme konstruovat Śezy nŊkterĨch z nich.     

 V posledn² kr§tk® kapitole pak na dvou pŚ²kladech naznaļ²me, jak lze bod po 

bodu konstruovat Śezy oblĨch tŊles, konkr®tnŊ v§lce a kuģele.  

Veġker® obr§zky vykresluj²c² konstrukce ŚezŢ jednotlivĨch tŊles, pŚ²p. 

doplŔuj²c² obr§zky jsou v t®to pr§ci vytv§Śeny zejm®na v programu GeoGebra, d§le je 

tak® vyuģ²v§n program Cabri. 
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1. Đvod do stereometrie 

 
 Pro pr§ci s tŊlesy zn§zornŊnĨmi v rovinŊ je potŚeba se sezn§mit se z§kladn²mi 

pojmy geometrie v prostoru, tzv. stereometrie. Slovo stereometrie je Śeck®ho pŢvodu 

a ve voln®m pŚekladu znamen§ ĂmŊŚen² tŊlesñ. Nicm®nŊ tento pŚeklad pŚesnŊ 

nevystihuje obsah stereometrie, nĨbrģ pŚipom²n§, ģe geometrick® poznatky vznikaly 

v d§vnĨch dob§ch z potŚeb praktick®ho ģivota.  

 V planimetrii (tedy v geometrii roviny) jsou z§kladn²mi geometrickĨmi     

¼tvary bod a pŚ²mka. Ve stereometrii budeme kromŊ tŊchto ¼tvarŢ pouģ²vat nav²c 

rovinu, coģ je dalġ² z§kladn² ¼tvar. Eukleides charakterizuje rovinu jako Ăto, co m§ jen 

d®lku a ġ²Śkuñ. Rovina je ¼tvar prostoru dimenze dva, tvoŚ² ji nekoneļn® mnoģstv² 

bodŢ.  

 Rovina je jednoznaļnŊ urļena:  

Á tŚemi body, kter® neleģ² na jedn® pŚ²mce, 

Á pŚ²mkou a jedn²m bodem, kterĨ na t®to pŚ²mce neleģ², 

Á dvŊma rŢznĨmi rovnobŊģnĨmi pŚ²mkami, 

Á dvŊma rŢznobŊģnĨmi pŚ²mkami. 

 

 Bod leģ² v rovinŊ, pokud leģ² na nŊkter® pŚ²mce t®to roviny. Jinak lze tuto 

charakteristiku formulovat n§sledovnŊ:  

Pokud je bod incidentn² s pŚ²mkou a pŚ²mka incidentn² s rovinou, pak je i bod 

incidentn² s touto rovinou (tj. bod leģ² na pŚ²mce, pŚ²mka leģ² v rovinŊ, bod leģ²                 

v rovinŊ).  

 PŚ²mka leģ² v rovinŊ, pokud v t®to rovinŊ leģ² dva jej² rŢzn® body.  

 

1.1. Polohov® vlastnosti ¼tvarŢ 

 
 PŚ²mky v prostoru mohou bĨt: 

Á rovnobŊģn® (rŢzn®), pokud nemaj² ģ§dnĨ spoleļnĨ bod a leģ² v jedn® 

rovinŊ, 

Á totoģn®, pokud maj² vġechny body spoleļn®, 

Á rŢznobŊģn®, pokud se prot²naj² pr§vŊ v jednom bodŊ (tzv. prŢseļ²ku), 
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Á mimobŊģn®, pokud nemaj² ģ§dnĨ spoleļnĨ bod a neleģ² v jedn®     

rovinŊ. 

 PŚ²mka a rovina: 

Á pŚ²mka je rovnobŊģn§ s rovinou, pokud tyto dva ¼tvary nemaj² ģ§dnĨ 

spoleļnĨ bod nebo pokud maj² spoleļn® alespoŔ dva rŢzn® body (pŚ²mka 

v tomto pŚ²padŊ leģ² v rovinŊ, jedn§ se o speci§ln² pŚ²pad rovnobŊģnosti   

pŚ²mky a roviny), 

Á pŚ²mka je rŢznobŊģn§ s rovinou, pokud s n² m§ pr§vŊ jeden spoleļnĨ 

bod (tzv. prŢseļ²k). 

 DvŊ roviny mohou bĨt: 

Á totoģn®, pokud maj² vġechny body spoleļn®, 

Á rovnobŊģn®, pokud nemaj² ģ§dnĨ spoleļnĨ bod, 

Á rŢznobŊģn®, pokud maj² spoleļnou pŚ²mku (tzv. prŢseļnici). 

 TŚi rŢzn® roviny mohou m²t takovouto vz§jemnou polohu: 

Á kaģd® dvŊ roviny jsou rovnobŊģn®, 

Á dvŊ roviny jsou rovnobŊģn® a tŚet² je prot²n§ v rovnobŊģnĨch    

pŚ²mk§ch, 

Á kaģd® dvŊ roviny jsou rŢznobŊģn® a vġechny tŚi maj² stejnou   

prŢseļnici, 

Á kaģd® dvŊ roviny jsou rŢznobŊģn® a prŢseļnice kaģdĨch dvou rovin 

jsou rovnobŊģn® rŢzn®, 

Á kaģd® dvŊ roviny jsou rŢznobŊģn®, vġechny tŚi prŢseļnice jsou rŢzn®      

a proch§zej² jedinĨm spoleļnĨm bodem vġech tŚ² rovin. 

 

 RovnobŊģnost: 

Á pŚ²mka p je rovnobŊģn§ s rovinou ‎ , obsahuje-li rovina ‎ aspoŔ jednu 

pŚ²mku q, kter§ je rovnobŊģn§ s pŚ²mkou p, 

Á je-li pŚ²mka rovnobŊģn§ s dvŊma rŢznobŊģnĨmi rovinami, je 

rovnobŊģn§ i s jejich prŢseļnic², 

Á dvŊ roviny ɓ a ŭ jsou rovnobŊģn®, pokud jedna z nich, napŚ.                         

ɓ obsahuje dvŊ rŢznobŊģn® pŚ²mky, kter® jsou rovnobŊģn® s rovinou ŭ. 
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1.2. Voln® rovnobŊģn® prom²t§n² 

 
 Prom²t§n²m neboli projekc² se v geometrii rozum² zobrazen² prostorovĨch 

¼tvarŢ do roviny. Toto zobrazen² nen² vz§jemnŊ jednoznaļn®. Existuj² mnoh§ 

zobrazen², ve kterĨch lze prostorov® ¼tvary vykreslit v rovinŊ (jako napŚ. Mongeovo 

prom²t§n² nebo koso¼hl® prom²t§n²), nicm®nŊ v t®to pr§ci se bude vyuģ²vat voln® 

rovnobŊģn® prom²t§n².  

 Voln® rovnobŊģn® prom²t§n² je zobrazen² prostoru do roviny, kter® je urļen® 

smŊrem prom²t§n² (tedy pŚ²mkou) a rovinou prom²t§n² (tj. prŢmŊtnou), kdy smŊr 

prom²t§n² je rŢznobŊģnĨ s prŢmŊtnou.  

 Ve voln®m rovnobŊģn®m prom²t§n² je: 

Á prŢmŊtem bodu bod, 

Á prŢmŊtem pŚ²mky pŚ²mka nebo bod,  

Á prŢmŊtem roviny rovina nebo pŚ²mka. 

 PrŢmŊtem pŚ²mky do roviny je bod v situaci, kdy je pŚ²mka v prostoru 

rovnobŊģn§ se smŊrem prom²t§n².  

 PrŢmŊtem roviny je pŚ²mka v pŚ²padŊ, kdy je zobrazovan§ rovina rovnobŊģn§ 

se smŊrem prom²t§n².  

 

 PrŢmŊty ¼tvarŢ ve voln®m rovnobŊģn®m prom²t§n², kter® leģ² v rovin§ch 

rovnobŊģnĨch s prŢmŊtnou, jsou shodn® se svĨmi vzory.  

 Voln® rovnobŊģn® prom²t§n² zachov§v§: 

Á incidenci (tedy napŚ. bod leģ²c² na pŚ²mce se zobraz² do bodu, kterĨ 

bude leģet na prŢmŊtu pŚ²mky), 

Á rovnobŊģnost (tedy ¼tvary, kter® jsou rovnobŊģn®, se zobraz² opŊt na 

¼tvary rovnobŊģn®, pokud obrazem pŚ²mky nen² bod), 

Á dŊl²c² pomŊr (pomŊr napŚ. vzd§lenost² dvou ¼tvarŢ se zachov§v§). 

 

1.3. TŊlesa a jejich obrazy ve voln®m rovnobŊģn®m prom²t§n² 

 
 Ke konstrukc²m ŚezŢ tŊles rovinou ve dvourozmŊrn®m prostoru je potŚeba  

dan® tŊleso zn§t, narĨsovat jej v rovinŊ a pot® si umŊt pŚedstavit, jak v rovinŊ 
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zkonstruovan® tŊleso vypad§ v prostoru. Proto se tato podkapitola vŊnuje pŚedstaven² 

rŢznĨch tŊles, a to jejich zobrazen²m ve voln®m rovnobŊģn®m prom²t§n².  

 

 

 MnohostŊnem rozum²me takov® tŊleso, jehoģ stŊny jsou mnoho¼heln²ky.  

MnohostŊny, jejichģ Śezy jsou hlavn²m t®matem t®to pr§ce, jsou zejm®na 

krychle a kv§dr, hranol, ļtyŚstŊn a jehlan, d§le pak plat·nsk§ tŊlesa, polopravideln®                         

a nepravideln® mnohostŊny.  

Plat·nsk® tŊleso neboli pravidelnĨ mnohostŊn, je konvexn² tŊleso, kter®ho 

vġechny stŊny tvoŚ² pravideln® shodn® n-¼heln²ky a v kaģd®m jeho vrcholu se sch§z² 

stejnĨ poļet jeho stŊn. Plat·nskĨch tŊles existuje pr§vŊ pŊt, jsou to pravidelnĨ    

ļtyŚstŊn, krychle, pravidelnĨ osmistŊn, pravidelnĨ dvan§ctistŊn a pravidelnĨ 

dvacetistŊn.  

PolopravidelnĨ mnohostŊn je konvexn² tŊleso, jehoģ stŊny jsou pravideln® 

mnoho¼heln²ky dvou nebo tŚ² typŢ a v jehoģ vrcholech se stĨkaj² stŊny stejn®ho typu. 

Speci§ln² skupinou polopravidelnĨch mnohostŊnŢ jsou archim®dovsk§ tŊlesa, kter§ 

budou podrobnŊji diskutov§na v kapitole 4.  

 

  

   

 

Obrazy nŊkterĨch mnohostŊnŢ ve voln®m rovnobŊģn®m prom²t§n²: 

 

 
 

                                
             Krychle ï nadhled zprava           Krychle ï nadhled zleva 
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                 Krychle ï podhled zprava                    Krychle ï podhled zleva 

 

                                   

                           
       Kv§dr ï podhled zleva 

 

 

       +ÖÜÄÒ ɀ podhled  
 

                            
                        

                   Hranol                Hranol 
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                   ĻtyŚstŊn ï podhled                 PravidelnĨ ļtyŚstŊn 

                  
 
    

                            

                         Jehlan                                     PravidelnĨ pŊtibokĨ jehlan  

 

 

                                                                                                 
 
                                PravidelnĨ osmistŊn 
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                   PravidelnĨ dvan§ctistŊn                            PravidelnĨ dvacetistŊn 
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2. řezy mnohostŊnŢ 

2.1. Z§kladn² pojmy 

 

řezem tŊlesa rovinou budeme rozumŊt prŢnik dan®ho tŊlesa a dan® roviny.  

V t®to kapitole se budeme vŊnovat ŚezŢm mnohostŊnŢ, tj. tŊles, kter§ jsou 

ohraniļena mnoho¼heln²ky.  

 Sestrojit Śez takov®ho tŊlesa rovinou znamen§ sestrojit prŢseļnice roviny Śezu 

s jednotlivĨmi stŊnami uvaģovan®ho tŊlesa. Tyto prŢseļnice jsou vģdy ¼seļky. Proto 

je Śezem mnoho¼heln²k.  

 PŚi konstrukc²ch ŚezŢ mnohostŊnŢ rovinou ɟ  budeme vyuģ²vat tyto tŚi z§kladn² 

vŊty (viz obr. 1-3): 

1. Leģ²-li dva rŢzn® body X, Y v rovinŊ ɟ, potom pŚ²mka jimi urļen§ leģ² 

tak® v rovinŊ ɟ. 

                                  

                  Obr. 1 

 

 

2. PrŢseļnice roviny ɟ se dvŊma rŢznĨmi, navz§jem rovnobŊģnĨmi 

rovinami ́ 1, ́ 2 jsou rovnobŊģn®.  
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                                                         Obr. 2 

 

DŢkaz vŊty 2: 

 Jelikoģ jsou roviny 1́, 2́ rovnobŊģn®, nemaj² ģ§dnĨ spoleļnĨ bod. SpoleļnĨ 

bod tedy nemaj² ani dvŊ uvaģovan® prŢseļnice, a tedy budou buŅ rovnobŊģn®, nebo 

mimobŊģn®. Jelikoģ vġak obŊ leģ² v rovinŊ ɟ , nemohou bĨt mimobŊģn®, a jsou tedy 

rovnobŊģn®. 

 

3. PrŢseļnice roviny ɟ se dvŊma rŢznobŊģnĨmi rovinami 1́, ́ 2 se prot²naj² 

v bodŊ leģ²c²m na prŢseļnici rovin 1́, ́ 2, nebo jsou rovnobŊģn®.  

 

          

         Obr. 3a              Obr. 3b 
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DŢkaz vŊty 3: 

 PrŢseļnice roviny ɟ s rŢznĨmi rovinami 1́, 2́ leģ² v rovinŊ ɟ  a jsou tedy buŅ 

rovnobŊģn®, nebo rŢznobŊģn®. Pokud jsou rŢznobŊģn®, prot²naj² se ve spoleļn®m bodŊ 

vġech tŚ² rovin, tj. na prŢseļnici rovin 1́, ́ 2. 

 

Aplikace tŚ² z§kladn²ch vŊt  

 VŊta 1 se vyuģije v situaci, kdy v dan®m mnohostŊnu zn§me dva rŢzn® body 

Śezu leģ²c² v jedn® jeho stŊnŊ. V takov®m pŚ²padŊ lze tyto dva body spojit, tedy v®st 

jimi pŚ²mku, jej²ģ ļ§st bude jednou ze stran hledan®ho Śezu. 

 VŊta 2 se vyuģije v situaci, kdy je jiģ v nŊkter® ze stŊn dan®ho mnohostŊnu 

zn§ma strana Śezu a v rovnobŊģn® stŊnŊ jeden bod Śezu. T²mto bodem pak lze v®st 

pŚ²mku rovnobŊģnou se zn§mou stranou Śezu. Ta urļ² dalġ² stranu Śezu.  

 VŊta 3 se vyuģije v n§sleduj²c² situaci: 

MŊjme mnohostŊn a body A, B, C, kter® urļuj² rovinu Śezu ɟ. Zvolme vhodnou rovinu 

1́, kter§ obsahuje body A, B, a vhodnou rovinu 2́, kter§ obsahuje bod C (mohou to 

bĨt nŊkter® ze stŊn mnohostŊnu, ale nemus²). Pot® najdeme spoleļnĨ bod X pŚ²mky 

AB a prŢseļnice rovin 1́, ́ 2. PŚ²mka XC leģ² v rovinŊ Śezu ɟ (viz obr. 4). 

 

 

                                    

            Obr. 4 
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UvŊdomme si, ģe vystaļ²me s vŊtou 1:  

 Body A, B leģ² v rovinŊ Śezu, tedy tak® pŚ²mka AB leģ² v rovinŊ Śezu, tedy bod 

X leģ² v rovinŊ Śezu. Jelikoģ body X, C leģ² v rovinŊ Śezu, pŚ²mka XC tak® leģ² v rovinŊ 

Śezu.  

 

 PŚedchoz² poznatky budeme ļasto vyuģ²vat v situaci, kdy roviny ́1, 2́ budou 

roviny urļen® stŊnami nŊjak®ho tŊlesa a rovina ɟ bude rovinou Śezu. V obt²ģnŊjġ²ch 

pŚ²padech budeme muset roviny 1́, ́ 2 volit obecnŊji.  

 

2.2. Zn§zornŊn² tŚ² z§kladn²ch vŊt pro konstrukci Śezu 

                                                                                                                                      

 Na z§kladŊ tŚ² vŊt diskutovanĨch vĨġe lze sestrojovat jednoduch® Śezy 

mnohostŊnŢ. V n§sleduj²c² ļ§sti pr§ce je na n§zornĨch obr§zc²ch pops§no uģit² tŊchto 

tŚ² vŊt v praxi. Ke zn§zornŊn² byla uģita krychle.  

 

Ad VŊta 1 

 Na obr. 5 je zn§zornŊno vyuģit²    

vŊty 1. Uvaģujme krychli ABCDEFGH. 

Leģ²-li body K a L v rovinŊ Śezu, pak     

leģ² v rovinŊ Śezu i cel§ ¼seļka KL.  

 

         

               Obr. 5 
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                Ad VŊta 2                        

    Na obr. 6 je zn§zornŊno              

vyuģit² vŊty 2. Uvaģujme krychli 

ABCDEFGH.  Leģ²-li body K, L, J 

v rovinŊ Śezu, pak leģ² v rovinŊ Śezu 

tak® ¼seļka IJ, kter§ je s ¼seļkou KL 

rovnobŊģn§ (¼seļka KL leģ² v rovinŊ 

Śezu dle vŊty 1).  

 

 

 

          Obr. 6 

             

           

 

Ad VŊta 3 

 Na obr. 7 je zn§zornŊno vyuģit² vŊty 3. Uvaģujme krychli ABCDEFGH. Leģ²-

li v rovinŊ Śezu body I, J, K, 

leģ² v rovinŊ Śezu i bod X 

(bod prŢseļnice lev® boļn² 

stŊny a doln² podstavy), tedy 

i polopŚ²mka KX a jej² 

prŢseļ²k L s hranou AB.   

 

   

   

   

                                                                               

    

             Obr. 7 
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V komplikovanŊjġ²ch situac²ch pŚi konstrukc²ch ŚezŢ vġak s vĨġe uvedenĨmi 

vŊtami nevystaļ²me. V pŚ²padŊ Śezu, kdy jiģ nepŢjde bezprostŚednŊ pouģ²t ģ§dn§ 

z pŚedchoz²ch vŊt, bude potŚeba naj²t dalġ² bod Śezu (pŚ²padnŊ v²c bodŢ Śezu), kterĨ 

bude n§slednŊ vyuģit pŚi konstrukci.  

Pokud napŚ. nelze pouģ²t prvn² vŊtu, tedy kdyģ ģ§dn® dva body Śezu neleģ² ve 

stejn® stŊnŊ tŊlesa, je potŚeba naj²t rovinu, ve kter® alespoŔ dva body leģet budou. Tyto 

dva body pot® urļuj² prŢseļnici roviny Śezu a zvolen® roviny, kter§ je n§slednŊ vyuģita 

pŚi dalġ²ch kroc²ch konstrukce.   

 Tyto a dalġ² obdobn® situace budou exaktnŊji pops§ny v postupech konstrukc² 

ŚezŢ danĨch tŊles konkr®tn² rovinou. 

 

 

2.3. Vzorov® pŚ²klady ŚezŢ mnohostŊnŢ s podrobnĨm popisem 

konstrukce 

 

PŚ. 1   

Zad§n²: 

Sestrojte Śez krychle ABCDEFGH rovinou urļenou body C, H, I, kde bod I leģ² na 

hranŊ FG.  

 

  

 

     

     

         

              

 

      

                PŚ. 1 
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Postup konstrukce: 

1. Spoj²me body C a H, jelikoģ oba leģ² v zadn² stŊnŊ krychle (dle vŊty 1). 

2. Spoj²me body C a I, jelikoģ oba leģ² v prav® boļn² stŊnŊ krychle (dle vŊty 1). 

3. Spoj²me body H a I, jelikoģ oba leģ² v horn² podstavŊ krychle (dle vŊty 1).  

4. HledanĨm Śezem je troj¼heln²k CIH.  

 

      

                    PŚ. 1, krok 1         PŚ. 1, krok 2 

 

     

                   PŚ. 1, krok 3         PŚ. 1, krok 4  
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PŚ. 2 

Zad§n²: 

Sestrojte Śez kv§dru ABCDEFGH rovinou zadanou body I, J, K, kde bod I leģ² na 

hranŊ AE, bod J na hranŊ GH a bod K na 

hranŊ CG.  

 

                                                             

 

 

 

 

 

     

           

        PŚ. 2 

 

 

 

Postup konstrukce: 

1. Spoj²me body J a K, jelikoģ oba leģ² v zadn² stŊnŊ kv§dru (dle vŊty 1).  

2. Bodem I vedeme pŚ²mku rovnobŊģnou s ¼seļkou JK. Jej² prŢseļ²k L s hranou 

BF je bodem Śezu (dle vŊty 2). 

3. Spoj²me body I, L a tak® body L, K (dle vŊty 1). 

4. Bodem I vedeme rovnobŊģku s ¼seļkou KL. Jej² prŢseļ²k M s hranou EH je 

bodem Śezu (dle vŊty 2).  

5. Spoj²me body I, M a body M, J (dle vŊty 1). 

6. HledanĨ Śez je pŊti¼heln²k KLIMJ. 
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                    PŚ. 2, krok 1       PŚ. 2, krok 2 

 

 

 

 

 

         PŚ. 2, krok 3        PŚ. 2, krok 4 



 

 

18 

 

              PŚ. 2, krok 5                     PŚ. 2, krok 6 

 

 

 

 

PŚ. 3 

Zad§n²: 

Sestrojte Śez pravideln®ho 

ļtyŚbok®ho jehlanu ABCDV 

rovinou, kter§ je urļena          

body I, J, K, kde bod  I  leģ²        

na hranŊ AB, bod J na hranŊ BV 

a bod K na hranŊ CV.  

 

 

    

                                         PŚ. 3 

      

Postup konstrukce: 

1. Spoj²me body J a K, jelikoģ oba leģ² v prav® boļn² stŊnŊ jehlanu, pot® spoj²me 

body I a J, jelikoģ oba leģ² v pŚedn² stŊnŊ jehlanu (dle vŊty 1). 
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2. Prodlouģ²me hranu BC a ¼seļku JK. PrŢseļ²k X tŊchto dvou polopŚ²mek je 

bodem roviny Śezu (dle vŊty 3). 

3. Sestroj²me prŢseļ²k L pŚ²mky IX a hrany CD. Bod L je bodem roviny Śezu (dle 

vŊty 1). 

4. Spoj²me body I, L a body L, K (dle vŊty 1). 

5. HledanĨm Śezem je ļtyŚ¼heln²k IJKL.  

 

 

                  PŚ. 3, krok 1                   PŚ. 3, krok 2 

 

 

                                  

                                                  PŚ. 3, krok 3 
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                 PŚ. 3, krok 4                 PŚ. 3, krok 5 

 

 

 

PŚ. 4                                                                                                               

Zad§n²:  

Sestrojte Śez ļtyŚstŊnu ABCV rovinou 

urļenou body I, J, K, kde bod I leģ² na 

hranŊ BV, bod J leģ² na polopŚ²mce AC 

(mimo hranu AC) a bod K leģ² uvnitŚ 

stŊny ACV.  

 

 

 

                               PŚ. 4    

                 

Postup konstrukce: 

1. Sestroj²me polopŚ²mku JK, jelikoģ body J, K leģ² v rovinŊ stŊny ACV (dle    

vŊty 1). 

2. PrŢseļ²ky polopŚ²mky JK s hranami CV a AV oznaļ²me L a M. Đseļka LM je 

¼seļkou Śezu (dle vŊty 1). 

3. Spoj²me body I, L a body I, M (dle vŊty 1). 

4. VĨslednĨm Śezem je troj¼heln²k ILM. 

 


