
Abstrakt

V současné  době  existuje  celá  řada  publikací  zabývajících  se  detekcí  silniční  sítě

z obrazových dat  dálkového průzkumu Země.  Je však nedostatek prací,  které  by se

zabývaly detekcí prvků vodorovného dopravního značení z těchto dat.  Naproti  tomu

existuje  celá  řada  studií,  zabývajících  se  detekcí  vodorovného  dopravního  značení

v oboru počítačového vidění.  Teoretická část  diplomové práce přináší  shrnutí  metod

používaných jak při detekci objektů z obrazových dat dálkového průzkumu Země, tak

v  oboru  počítačového  vidění.  V  praktické  části  je  navržen  algoritmus  automatické

detekce  přechodů  pro  chodce  s  využitím  leteckých  měřických  snímků  a  vektorové

vrstvy silnic. Přechody pro chodce jsou detekovány pomocí výpočtu míry podobnosti

mezi obrazem a sadou předdefinovaných vzorů. Získaný soubor potenciálních objektů

přechodů je  dále  filtrován za použití  geometrických a vztahových kritérií.  V závěru

práce  je  provedena  nezávislá  validace  algoritmu  a  výsledky  jsou  diskutovány

s odbornou literaturou.
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