Abstrakt

V soucasné dobé existuje celd fada publikaci zabyvajicich se detekci silnicni sité
z obrazovych dat dalkového prizkumu Zemé. Je vSak nedostatek praci, které by se
zabyvaly detekci prvkll vodorovného dopravniho znaeni z téchto dat. Naproti tomu
existuje celd fada studii, zabyvajicich se detekci vodorovného dopravniho znaceni
v oboru pocitacového vidéni. Teoreticka ¢ast diplomové prace pifinadsi shrnuti metod
pouzivanych jak pfi detekci objektl z obrazovych dat dalkového prizkumu Zemé, tak
v oboru pocitaCového vidéni. V praktické casti je navrZzen algoritmus automatické
detekce prechodli pro chodce s vyuzitim leteckych métickych snimkt a vektoroveé
vrstvy silnic. Pfechody pro chodce jsou detekovany pomoci vypoctu miry podobnosti
mezi obrazem a sadou preddefinovanych vzort. Ziskany soubor potencidlnich objektl
pfechodl je dale filtrovan za pouziti geometrickych a vztahovych kritérii. V zavéru
prace je provedena nezavisla validace algoritmu a vysledky jsou diskutovany

s odbornou literaturou.
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