
Do mechanického modelu kochley zavádzame implicitné numerické metódy. Tes-

tujeme konkrétne štyri metódy: implicitný Euler, Crank-Nicolson, BDF druhého a

tretieho rádu na lineárnej a nelineárnej verzii modelu. Nelineárny model obsahuje

funkciu so saturujúcou vlastnosťou. Aplikácia implicitných metód na nelineárny model

vedie na sústavu nelineárnych rovńıc. Predstavujeme dva spôsoby, ako túto sústavu

numericky riešǐt. Prvý z nich zahrňuje nelinearitu do pravej strany novovzniknutej

lineárnej sústavy. Druhý rob́ı linearizáciu nelineárnej funkcie. V práci porovnávame

oba spôsoby z ȟladiska efektivity a sledujeme ich konvergenciu k referenčnému riešeniu.

Pre hodnotu tolerancie, ktorú použ́ıvame na určenie numerickej konvergencie, je prvý

spôsob efekt́ıvneǰśı. V úplne nelineárnom režime druhý spôsob zlyháva, pretože nekon-

verguje k referenčnému riešeniu. Výsledkom porovnania implicitných metód je, že

Crank-Nicolsonova metóda s prvým spôsobom riešenia nelineárnej sústavy je pre účely

nášho modelu najlepšia. Použitie tejto metódy v mechanickom modeli nám umožňuje

vytvorǐt ľubovǒlne presné prepojenie medzi mechanickým a elektrickým modelom

kochley, rešpektujúc fyziológiu človeka.
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