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Pfedlozena disertacni prace se zabyva fesenim planovacich problemu pomoci technologic
splnovani omezujicich podminek, konkretnc navrhcm propagacnich (konzistencnich)
algorilmu. Student se zamefil na problem hledani akci podporujicich cilove predikaty v ramci
tzv. planovacim grafu a navrhl nekolik technik, jak tento problem resit lepe nez stavajici
pfistupy. Hlavnim vyslcdkem prace je nove navrzena projekcni konzistence vyuzivajici
grafove reprezentace vzajemne nckompatibilnich (mutex) akci pro filtraci akci, ktere
nemohou byt soucasti fescni. Tato nova tcchnika byla nasledne aplikovana i na fescni
problemu splnitelnosti vyrokove formule.

Disertacni prace je psana vjazyce anglickem a obsahove se sklada z peti kapitol, dvou pfiloh
a media CD-ROM. Po uvodni kapitole nasleduje kapitola pfedstavujici zakladni pojmy a
techniky z oblasti planovani a splnovani omezujicich podminek. Jadrcm prace jsou tfeti
kapilola zamefena na techniky hledani akci podporujicich planovaei cil a ctvrta kapitola
zabyvajici se fescnim problemu splnitelnosti logicke formule. Pfispcvek obou kapitol je
rozebran dale. Prace je zakoncena shrnutim dosazcnych vyslcdku a nastinem mozneho
pokracovani prace. Pfilohy popisuji podrobnosti planovacich problemu pouzitych pfi
experimcntech a obsah pfilozeneho media CD-ROM, kde jsou k dispozici zdrojovc kody
navrzenych algoritmu, elektronicka verze prace a podrobnc vysledky experiment^.

Ve tfeti kapitole autor zavedl a ibrmalne popsal problem hledani akci podporujicich cilove
predikaty a dokazal NP-uplnost tohoto problemu pfevodcm /, problemu splnitelnosti logicke
formule (SAT). Protoze nclze ocekavat polynomialni algoritmus fesici tento problem, jsou
v praci navrzeny tfi nove techniky odvozene od klasickych konzistencnich algoritmu, ktere
slouzi k profezani prohledavaciho prostoru. Zccla nove je potom zavedena tzv. projekcni
konzistence a navrzen polynomialni algoritmus pro jeji dosazeni. Casova a prostorova
slozitost vsech algoritmu je teoreticky odvozena a expcrimentalnc bylo ukazano, ze navrzene
techniky vyrazne zrychluji feseni problemu. V zaveru kapitoly je popsan polynomialne
fesitclny pfipad hlcdani podpor, ktery je vyuzit pfi navrhu heuristiky redukujici problem na
tento polynomialni pfipad. Experimentalne je potom ukazano, zc navrzeny pfistup fcsi nektere
tezke planovaci problemy rychleji nez soucasne nejlepsi planovaci systemy. Ctvrta kapitola
pfenasi dosazene vyslcdky do oblasti feseni problemu splnitelnosti logickc formule, kdc jsou
algoritmy pouzily pro pfedzpracovani problemu. Opct je cxpcrimentalne ukazano, ze
navrzeny pfistup pro nektere tezke problemy vyrazne urychluje existujici SAT fesice.

Prace jcdnoznacne ukazuje invenci autora, ktery pfisel s nctradicnimi fcsicimi postupy, tyto
postupy kvalitne formalne a experimentalnc zpracoval a ukazal jejich pfinos jak pro oblast
planovani, tak i pro fescni SAT problemu. Vysledky byly publikovany na mezinarodnich
konferencich FLAIRS, SARA a CP a vysly tiskcm v serii LNCS a vc vydavatclstvi AAAI
Press. Clanek na konferenci FLAIRS 2007 se dostal do u/siho vyberu na nejlepsi studcntskou
praci konference.

Doporucuji, aby pfcdlozena prace byla uznana jako disertacni prace.
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