Oceanské slapy se tradi¢né modeluji ve frekvencni oblasti s buzenim na vybranych slapovych frekvenci.
Je to pfirozeny piistup, nicméné nelinearity ocednské dynamiky nejsou piimo zahrnuty. Alternativou je
modelovani v Casové oblasti s buzenim, které je dano kompletnim lunisolarnim slapovym potencialem,
tj. vSechny slapové frekvence jsou zahrnuty. Tento pfistup byl uplatnén v nékolika oceanskych
slapovych modelech, nicméné stile zlstava par problémt k vyfeSeni, napiiklad asimilace satelitnich
altimetrickych dat. V této praci predstavujeme DEBOT, globalni a ¢asovy barotropni ocednsky slapovy
model s uplnym lunisolarnim buzenim. DEBOT byl vyvinut ,,od piky*. Zakladem modelu jsou rovnice
meélké vody, které jsou nové odvozeny v geografickych (sférickych) soutfadnicich. Odvozeni zahrnuje
okrajové podminky a Reynoldstv tenzor ve fyzikalné konzistentnim tvaru. Numericky model je feSen v
prostoru metodou kone¢nych diferenci a v Case zobecnénym forward-backward schématem. Funkcnost
kédu je demonstrovana testy na zachovani integralnich invariantt. DEBOT ma dva mody pro
modelovani oceanskych slapti: DEBOT-h, c¢ist¢ hydrodynamicky méd, a DEBOT-a, asimilaéni mad.
Navrhli jsme asimila¢ni schéma vhodné pro ¢asovy model, které predstavuje alternativu k existujicim
frekvenénim technikdm, jez jsou pouzivany v ostatnich asimilacnich modelech oceanskych slapi.
Ptesnost obou moédi DEBOTu je vyhodnocena pomoci srovnani s daty z méfeni moiské hladiny. Testy
dokazuji, ze DEBOT je srovnatelny s modernimi globalnimi modely oceanskych slapti pro hlavni
slapové frekvence. Navic, protoze DEBOT obsahuje signdl vSech slapovych frekvenci, diskutujeme
modelovani vedlejSich slapti a nelinedrnich slozenych slapi, které jsou Casto opomenuty v ostatnich
studiich. Nas ptistup k modelovani mize byt uzite¢ny v piipadech, kdy frekvenéni ptistup neni vhodny.
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